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Variador universal

De alto rendimiento

0.4~2.2kW 1-Fase 200~240Volts
0.4~15kW 3-Fases 200~240Volts
0.4~75kW 3-Fases 380~480Volts

IS



Mas potencia en
menos espacio!

Un poderoso control vectorial de lazo abierto y
una amplia gama de funciones.

Mas ventajas para nuestros clientes.

Conozca el nuevo variador para usos generales
LSLV-S100 de LSIS para el mercado global.




: _ LSLV
Variador universal S ‘I O O
De alto rendimiento

Elevado rendimiento . « Control vectorial a lazo abierto

» Torque de arranque (200%/0.5Hz)
Diseno eficiente .

- Adaptable d IOS usuarios . « Comunicacion con diferentes redes
\\
formidad con las normas @

+ Instalacion lado a lado
« Dimensiones reducidas

» Filtro EMC incorporado
« Normas internacionales

+ Funcion de desconexion segura de par (STO)
» Circuito de entrada redundante

1> B > B > B > B > B B > B

Variador universal de alto rendimiento_ 3



El LSLV-S100 mejora, con la unidad de copiado inteligente,
la experiencia del usuario.

Funcionamiento sin alimentacion

El variador no necesita estar conectado a la red mientras se utiliza la unidad de copiado.

Informacion de estado mediante LED's
EI LED RUN parpadea durante el funcionamiento normal. EI LED ERROR, lo hace cuando ocurrer un evento,

como por ejemplo, un error de comunicacion.

Funcion Lectura/Escritura de parametros

Mediante el uso del teclado se puededn copiar/guardar los parametros entre el variador y la unidad de copiado
inteligente (en ambos sentidos).

Instalacion sencilla

Desde la unidad de copiado inteligente se puede descargar el firmware, los parametros de E/S y la parte
de control del variador. El firmware se puede bajar desde una PC mediante un cable USB.

[i— —_ - i
i —
L]
i- . RJ45(Incluido en la provision de la unidad de copiado)
=S P |
|'—." Unidad de copiado inteligente

=== Diagrama de flujo de la unidad de copiado inteligente

4 N\
Descarga
Firmware
Sincronizacion automatica
Carga | l al energi
Variador informacién de Entradas /
L2 ] i Salidas(Memoria Flash )
' '
: . | Descarga Unidad d iad
i «— Carga ——| . . < — unida e copiadao
Variador ¢ : Memoria Memoria y | Fmware parimetto 1 G, Fi P 16
Etapa de : Lectura Escritura ; Paramelro 2 Grb.  Firmware 2 Gro.
Control . Parametros Parametros : Parametro 3 Grp.  Firmware 3 Grp.
— Descarga —:—) :. SCRITU
A :_________ _______________________‘: La unidad de copiado envia al variador A
lainformacion de Entradas/Salida
LECTURA
:.a.unidad de cgpiado recibe del variador
a e

Firmware

- /

X La unidad de copiado inteligente estara disponible proximamente.




Variador universal de alto rendimiento

Calculo de la vida util del banco de capacitores

Estimado mediante el monitoreo de los valores de capacitancia.

Estimacion de la vida util del ventilador

Una senal de advertencia indica que el ventilador ha superado una cantidad de horas de funcionamiento.

Funcién P2P incorporada

Las E/S se pueden compartir entre drives maestros y esclavos (se requiere cableado RS485).

Funcién teclado multiple

Con un solo teclado se pueden controlar y monitorear varios variadores (se requiere cableado RS485).

Funcién secuencia de usuario

El equipo puede realizar secuencias simples PLC combinando distintos bloques de funcion.

a=* Calculo de la vida util de los capacitores

e . )
Instalacion inicial
Preparacion para o Realizar - Estimacion
1er uso 1 Estimacion . Completa
Carga de parametros Pt it S Y-k - e
principales 1 i ., i
' Estimacion _ Realizar
: Completa - Estimacion

Confirmar resultado Realimentacion cuando cambia

la capacidad
N
2= Caélculo estimativo de la vida (til del ventilador
4 A
Senal RUNI I | I
n Tiempo [a
indice de uso
ventilador
PRT- 87
Tiempo [a
Advertencia _—
VentiladorT
La vida Gtil estandar del ventilador es de 50,000 horas, el valor de la advertencia (PRT-87) debe tener en cuenta el medio ambiente.
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Elevado rendimiento

El variador LSLV-S100 tiene un control vectorial de lazo
abierto optimizado.

Poderoso control vectorial

Su alto torque de arranque de 200%/0.5Hz produce una respuesta 6ptima a bajas vueltas.
La funcidn de ajuste automatica optimizada(auto-tuning) permite obtener un méaximo rendimiento.

Torque(%)
T T T 200% - 0.5Hz
AL B + e 150% —0— 1Hz
—— 3Hz
100% —*— bHz
50% —%— 10Hz
—@- 20Hz
0% —— 30Hz
50% —— 40Hz
—4— 50Hz
0% o sk
-150% —- 60Hz
-200%

0O 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Velocidad de funcionamiento (RPM)

Funcién rearranque al vuelo

Permite el reinicio suave y rapido, alin con cargas rotativas bidireccionales

4 Corte de alimentacion Equipado con auto-tuning en repos_
Frequencia [Hz] < § /_ /,7

< :4—»4—»4—»4—»4—
Operacion normal Giro i Cn75 Estimacion'  Regulacion de tension : Aceleracion Operacion
Libre + (Tiempo | Frecuencia; [1.0/2.0s] : [Valor tiempo : Normal
* BloqueSS)| [05s] + ingresado
{ _ i . porteclado] !
; » Bisqueda velocidad
E Tiempo [s]

Funcionamiento



Variador universal de alto rendimiento

Diseno eficiente

El LSLV-S100 reduce el espacio de montaje en el tablero.*

Instalacion lado a lado

La reduccion del espacio entre equipos, reduce el espacio necesario para instalar multiples equipos.

iG5A(500mm) LSLV-S100(404mm)

< > < 4

HH B
= e = 1 —~J.\
O

50mm 50mm 50mm 50mm 50mm 2mm 2mm 50mm

Tamano reducido

Se optimizaron los componentes principales mediante el disefo 3D y el analisis térmico, logrando
una disminucion del tamano del 60% comparado con el iG5A.

W
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El LSLV-S100 ofrece multiples ventas para competir
en el mercado global.

Varias opciones de buses de campo,
faciles de instalar y usar.

Posibilidad de conectarse con distintos protocolos de o
comunicacion. Facil montaje y mantenimiento.

@ Profibus-DP @ EthernetIP 3 Modbus TCP 4 CANopen

Reemplazo simple de ventiladores

Se pueden reemplazar sin desarmar el equipo.

Kit de conductos

Con certificacion UL open type y enclosed type 1.

X UL open type: equipo estandar
K UL enclosed type1: mediante la instalacion del kit opcional de conductos

Montaje con brida

En gabinetes donde el espacio es reducido, el disipador se puede
montar afuera del mismo, logrando un mejor intercambio del calory
una reduccion de tamafo del tablero.

Funcion teclado multiple

Un solo teclado LCD es necesario para configurar los parametros de todos los
variadores conectados por RS485.

K Teclado LCD (igual al del modelo iS7) permite una rapida configuracion de los parametros ] ™
N Soporte multilenguaje disponible. o

Cambio de parametros con 1 teclado.

Built-in RS485

08 _LSIS




Variador universal de alto rendimiento

Ventajas para el usuario

Conexion del software DriveView7 mediante el puerto RJ45

Cable normal iS7 ‘ _

& \ &
&\& e
< Ee

[RJ45 a cable 9 Pines] [Conversor 9 Pines a USB]
* Convierte de RS485 a RS$232

X Elcable 1 es opcional.
X El cable 2 es universal, no suministrado por LSIS

( )
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Cumplimiento de las normas

El variador LSLV-S100 cubre un amplio rango de necesidades
del mercado globalizado.

Reactor de C.C. incorporado

Mejora el factor de potencia y disminuye la distorsion arménica (THD).
% 3-fases 400V 30~75kW

Filtro EMC incorporado

Cumple con las regulaciones de reduccion de ruido eléctrico.
Normas relacionadas: Ambiente 2/Categoria C3 (Clase A)- Certificacion CE .
% 1-fase 200V 0.4~2.2kW (C2) / 3-fases 400V 0.4~75kW (C3)

Normas Globales
Cumplimiento de estandares globales c US C €

Operacion con dualidad de potencias

Disenado para ser usado en aplicaciones con carga normal y pesada.

Capacidad de sobrecarga: - Servicio pesado: 150% de la corriente nominal por 60 segundos.
- Servicio normal: 120 % de la corriente nominal por 60 segundos.

Ajuste automatico (auto-tuning)

Las opciones de ajuste automatico estatico o en movimiento, permiten obtener las constantes
del motor con el rotor parado o girando, logrando un rendimiento optimizado del motor.

10 _LSIS




Variador universal de alto rendimiento

Funciones de seguridad

El variador LSLV-S100 incorpora funciones de seguridad
que cumplen con los estandares actuales.

Desconexion segura de par (STO)

La funcidn Seguridad cumple con los requisitos EN ISO 13849-1 PLd y EN 61508 SIL2
(EN60204-1,parada categoria 0).
Esta caracteritica es estandar y asegura el cumplimiento de las normativas actuales de seguridad.

=== Circuito de entrada redundante

Alimentacion

LsLv

2 5100

SC
e Circuito de
control

e .t
Gate Block E
SB b j > |
B r§§ e :
Relé de seguridad

X El relé de seguridad no esté incluido en la provision.
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Variador para condicione
ambientales adversas.

Serie LSLV-S100 IP66/NEMA 4X

Proteccion contra agentes externos como agua a alta presion y particulas
de polvo.

s
) « Cumple con la norma NEMA 4X para uso en interiores
b « Cumple con la norma IEC 60529 grado IP66

« 200/400V 0.4~22kW
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LSLV

Variador universal S‘IOO ~>Modelos y Tipos

de alto rendimiento

== E/S estandar

Potencia | 1-Fase 200V 3-Fases 200V 3-Fases 400V
Motor | P20 | P20 __ —

—

0.4 kW ]—[LSLV0004S100-1E0(F)NS ]—[ LSLV0004$100-2EONNS ]—[ LSLV0004$100-2EXNNS HLSLV0004S100-4EO(F)NS ]—[ LSLVO00AST00-4EXFNS

P

0.75 kW ]—[ LSLV0008S100-1EO(FINS ]—[ LSLV0008S100-2EONNS ]—[ LSLV0008S100-2EXNNS ]—[ LSLV00088100-4E0(F)NS]—[ LSLVO00BST00-4EXFNS

—

15 kW ]—[LSLV00158100-1E0(F)NS ]—[LSLV0015S100-2EONNS]—[LSLV00158100-2EXNNSHLSLV00158100-4E0(F)NS]—[LSLV00158100-4EXFNS

o

2.2 kW ]—[LSLV00228100-1E0(F)NS]—[LSLV00228100-2EONNSHLSLV00225100-2EXNNS]—[LSLV00228100-4E0(F)NS]—[ LSLV0022S100-4EXFNS

( ! . . .
3.7 kW  LsLvooa7s100 2EONNSHLSLV0037S100 2EXNNS]—[LSLV0037S100 4E0(F)Ns]—[ LSLVO037S100-4EXFNS

( ! . ) .
5.5 kW | LSLVOOSEST00.2E0NNS ]—[ LSLVO0S5S100-2EXNNS ]—[ LSLVO05S100-4EOFNS ]—[ LSLVO0S5S100-4EXFNS

75 kW [ LSLV00755100-2EONNS H LSLV00755100-2EXNNS ]—[ LSLV00755100-4EQFNS LSLV0075S5100-4EXFNS

[ " \ \ .
1 kW LsLvottosoo 2EONNSHLSLV011OS100 2EXNNS]—[ LSLVOT10S1004EOFNS ]—[ LSLVOT10S100-4EXFNS

( . \ . .
15 kW { LsLvorsosoo 2EONNSHLSLV01505100 2EXNNSJ—[ LSLVOT50S100-4EOFNS H LSLVO150S100-4EXFNS

18.5 kW { LSLV01855100-4EQFNS ]—[ LSLV0185S100-4EXFNS

]
]
]
J
J
4.0 kKW | LSLVOOADS100-2E0NNS || LSLVODAOS100-2EXNNS || LSLVOAIS1004EOIFINS || LSLVODAOST004EXENS |
]
]
J
J
]
]

22 kW Jl LSLV02205100-4EQFNS ]——[ LSLV0220S100-4EXFNS

30 kW LSLV03005100-4CO(FIDS

37 kW LSLV03705100-4CO(FIDS

45 kW LSLV04505100-4CO(F)DS

55 kW LSLV05505100-4CONDS

75 kW LSLV07505100-4CONDS

BUCEECHEEUEES

il

B (F) : Seleccionable EMC incorporado 6 sin EMC (N)
X 55~75kW cumple con EMC clase 3

- 060000
e

D : Incorporada
N: Sin inductancia

Linea de variadores Nombre de la
de baja tension LS serie 1 : 1-phase 200~240[V]
2 : 3-phase 200~240[V]

4 : 3-phase 380~480[V] .
F : EMC incorporado

N : Sin EMC
Potencia del Motor (kW) | Teclado pumll Tipo UL [ E/S pum
(0004:0.4kW~0750:75kW) E : Teclado LED O : UL abierto M : Mdltiple (3.5mm)
C: Teclado LCD X :1P66 S : Estandar (5mm)

14 _LSIS



Variador universal

con control vectorial optimizado

=== E/S multiples

Potencia | 1- Fase 200V 3- Fases 200V 3- Fases 400V
Motor [~ P20 | P20 | w0

—

0.4 kW ]—{ LSLV0004$100-1EQ(FINM ]—[ LSLV0004S100-2EONNM ]—[ LSLV0004S100-2EXNNM ]—[ LSLVO004S100-4EO(FINM ]—[LSLV0004S100-4EXFNM

—

0.75 kW ]—{ LSLV00083100-1EQ(FINM ]—[ LSLV0008S100-2EONNM ]—[ LSLV0008S100-2EXNNM ]—[ LSLV0008S100-4EO(FINM ]—[ LSLV0008S100-4EXFNM

—

15 kW ]—[ LSLVO0158100-1EQ(FINM ]—[ LSLV00155100-2EONNM ]—[ LSLVO0155100-2EXNNM ]—[ LSLV0015S100-4EO(FINM ]—[ LSLV0015$100-4EXFNM

)

2.2 kW ]—[ LSLV00225100-1EQ(FINM HLSLV00228100-2EONNM ]—[ LSLV00225100-2EXNNM ]—[LSLV00225100-4E0(F)NM HLSLV00228100-4EXFNM

3.7kW

( r . . .
| LSLV00375100-2EONNM ]—[ LSLV00375100-2EXNNM ]—[ LSLV0037S100-4EO(FINM ]—[ LSLV0037$100-4EXFNM

4.0 kW
5.5 kW

(
| LSLVO04IS100-ZEONNM ]—[ LSLV0040S100-2EXNNM ]—[ LSLV00408100-4EO(FINM ]—[ LSLV0040$100-4EXFNM

75 kW

11 kW

( ! . . .
| LSLYOO0T551002EONNM ]—[ LSLVO0755100-2EXNNM ]—[LSLV00758100 SEOFNM ]—[ LSLVOO75S100-4EXFNM

[ ' | ) \
| LSLVO10S 100NN HLSLV01 10100-JEXNNM ]—[LSLV011OS100 4EOFNMHLSLV01 10S100-4EXFNM

15 kW

( . | . .
| LSLVO150S100-2EONNM ]—-[ LSLVO1508100-2EXNNM ]—-[LSLvmsoswo AEOFNM HLSLV01503100 JEXFNM

18.5 kW
22 kw

{LSLVO185S100—4EOFNMHLSLVO185$100—4EXFNM

HHOECUEE

*

]
]
)
]
]
]
| LSLVO0555100-2EONNM | LSLVOOSES100-JEXNNM || LSLVOOSGST004EQRNM || LSLVOOBBS 00-4EXFNM |
)
]
]
]
]

[ LSLV0220$100-4EOFNM ]—[ LSLV0220$100-4EXFNM

% (F) : Seleccionable EMC incorporado 6 sin EMC (N)

Linea de variadores
de baja tension LS

Potencia del Motor (kW)
(0004:0.4kW~0750:75kW)

B 0006000
-

Tension entrada D : Incorporada
N: Sin inductancia

Nombre de la

serie 1:1-fase 200~240[V]
2 : 3-fases 200~240[V]
4 : 3-fases 380~480[V]

F : EMC incorporado

N : Sin EMC
Tipo UL BE
E : Teclado LED O : UL abierto M : Mdaltiple (3.5mm)
C: Teclado LCD X :1P66 S : Estandar (5mm)

Variador universal de alto rendimiento _ 15



LSLV

Variador universal S‘IOO > Especificaciones

de alto rendimiento

= 1- Fase 200V (0.4~2.2kW)

LSLV 00 s100-1 CICCCC 0004 0008 0015
Servicio HP 0.5 1.0 2.0
Potencia " esadoHD) 0.4 0.75 15
delmotor g icio  HP 1.0 2.0 3.0
Normal(ND) 0.75 15 2.2
Capacidad ~ Servicio pesado(HD) 1.0 1.9 3.0
[kVA] Servicio normal(ND) 1.2 2.3 3.8
Rangode Corriente  Servicio pesado(HD) 25 5.0 8.0
salida Nominal Servicio normalND) 3.1 6.0 9.6
Frecuencia [Hz] 0~400Hz (IM Sensorless : 0~120[Hz])
Tension [V] 3-fases 200~240V
Tension [V] 1-fase200~240VAC (-15% ~ +10%)
Rangode Frecuencia [Hz] 50~60Hz(+5%)
entrada . . o Servicio pesado(HD) 4.4 9.3 15.6
NominallAl - servicio normal(ND) 5.8 1.7 19.7
Pesolkg] 0.9 1.3 1.5
(Filtro EMC incorporado) (1.14) (1.76) (1.76)

== 3- Fases 200V (0.4~15kW)

LSLV OO0 s100-2 CCICCIO 0004 0008 0015 0022 0037 0040 0055
Senvicio  HP 0.5 10 20 30 50 54 75
Potencia | esadoHD) 04 075 15 22 37 4.0 5.5
del motor g a0 HP 1.0 2.0 3.0 5.0 5.4 75 100
Normal(ND)  jyy 075 15 22 37 40 55 75
Capacidad ~ Servicio pesado(HD) 1.0 1.9 3.0 4.2 6.1 6.5 9.1
[kVA] Servicio normal(ND) 1.2 2.3 3.8 4.6 6.9 6.9 11.4

Rangode Corriente  Servicio pesado(HD) 2.5 5.0 8.0 11.0 16.0 17.0 240
salida  Nominal  Seryicio normalND) 3.1 6.0 9.6 120 180 180 300

Frecuencia [Hz] 0~400Hz (IM Sensorless : 0~120[Hz])

Tension [V] 3-fases 200~240V

Tension [V] 3-fases 200~240VAC (-15% ~ +10%)
Rangode FrecuenciafHz] 50~60Hz(+5%)

entrada .o Serviciopesado(HD) 2.2 4.9 8.4 118 175 185 258
Nominal [A] Servicio normal(ND) 3.0 63 108 131 194 194 327
Pesolkg] 0.9 0.9 1.3 1.5 2.0 2.0 3.3

* La capacidad méaxima indicada esté basada en motores estandar de 4 polos (las clases 200 y 400V estén basadas en 220 y 440V, respectivamente).
* Para la capacidad nominal, las clases 200 y 400V estan basadas en capacidades de entrada de 220 y 440V, respectivamente.
* La corriente nominal de salida esté limitada segun la configuracién de la frecuencia portadora (CN-04).
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0075
10.0
75
15.0
11.0
12.2
15.2
32.0
40.0

34.9
44.2
3.3

0022
3.0
2.2
5.0
3.7
4.2
4.6
11.0
12.0

21.7
24.0

2.0
(2.22)

0110
15.0
11.0
20.0
15.0
17.5
21.3
46.0
56.0

50.8
62.3
4.6

0150
20.0
15.0
25.0
18.5
22.9
26.3
60.0
69.0

66.7
77.2
7.1



2= 3-Fases 400V (0.4~22kW)

LSLV [0 s100-4 CICICICC
Servicio HP
Potencia " esadoHD)
del motor g \iio HP
Normal(ND) .y
Capacidad  Servicio pesado(HD)
[kVA] Servicio normal(ND)
Rangode Corriente  Servicio pesado(HD)
salida Nominal  seryicio normal(ND)
Frecuencia [Hz]
Tension [V]
Tension [V]
Rangode Frecuencia [Hz]
salida Corriente  Servicio pesado(HD)
Nominal [Al servicio normal(ND)
Peso [kg]

(Filtro EMC incorporado)

=== 3-Fases 400V (30~75kW)

LSLV [0 s100-4 CICICICC
Servicio HP
Potencia  FesedaliD)
del motor g \iio HP
Normal(ND) .y
Capacidad  Servicio pesado(HD)
[kVA] Servicio normal(ND)
Rangode Corriente  Servicio pesado(HD)
salida Nominal - seryicio normal(ND)
Frecuencia [Hz]
Tension [V]
Tension [V]
Rango de Frecuencia[Hz]
entrada . .ote  Servicio pesado(HD)
Nominal [Al servicio normal(ND)
Peso [kg]

0004 0008 0015 0022 0037 0040 0055 0075

0.5
0.4
1.0
0.75
1.0
5
1.3
2.0

1.1
2.0

0.9
(1.18)

1.0
0.75
2.0
1.5
1.9
24
2.5
3.1

24
3.3

0.9
(1.18)

0300
40.0
30.0
50.0
37.0
46.5
57.2
61.0
75.0

56.0
69.0
25.8

2.0
15
3.0
2.2
3.0
3.9
4.0
5.1

4.2
55

1.3
(1.77)

3.0
2.2
5.0
3.7
4.2
5.3
5.5
6.9

5.0
3.7
5.4
4.0
6.1
7.6
8.0
10.0

54
4.0
7.5
51
6.5
7.6
9.0
10.0

75
5.5
10.0
75
9.1
12.2
12.0
16.0

0~400Hz (IM Sensorless
3-fases 380~480V
3-fases 380~480VAC (-15% ~ +10%)

5.9
75

1.5
(1.80)

0370
50.0
37.0
60.0
45.0
57.2
69.4
75.0
91.0

69.0
85.0
34.4

8.7
10.8

2.0
(2.23)

9.8
10.8

2.0
(2.23)

12.9
17.5

8

0450
60.0
45.0
75.0
55.0
69.4
81.5
91.0
107.0

0~400Hz (IM Sensorless : 0~120[Hz])

3-fases 380~480V

3-fases 380~480VAC (-15% ~ +10%)

85.0
100.0
34.4

Variador universal

con control vectorial optimizado

50~60Hz(+5%)

50~60Hz(+5%)

0110 0150 0185 0220
10.0 150 200 250 300
75 11.0 150 185 220
15.0 20.0 250 300 400
11.0 150 185 220 300
122 183 229 297 343
175 229 290 335 442
16.0 240 300 390 450
230 300 380 44.0 580
: 0~120[Hz])
175 265 334 436 507
254 334 425 495 657
34 46 48 75 75
0550 0750
75.0 100.0
55.0 75.0
100.0 120.0
75.0 90.0
83.8 115.8
108.2 128.8
110.0 152.0
142.0 169.0
103.0 143.0
134.0 160.0
41.8 43.8

* La capacidad méxima indicada esté basada en motores estandar de 4 polos (las clases 200 y 400V estan basadas en 220 y 440V, respectivamente).
* Para la capacidad nominal, las clases 200 y 400V estan basadas en capacidades de entrada de 220 y 440V, respectivamente.
*La corriente nominal de salida estd limitada segun la configuracion de la frecuencia portadora (CN-04).
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LSLV

> Especificaciones

Variador universal S ‘I O O
de alto rendimiento

== Control

Método de control V/f, Compensacion de deslizamiento, Control vectorial sensorless

Resolucion de velocidad de referencia Comando Digital: 0.01Hz / Comando analégico: 0.06Hz (Frecuencia maxima: 60Hz)
Precision de la frecuencia 1% de la frecuencia maxima de salida
Patron V/F (Tension/Frecuencia) Lineal, Cuadratico, V/F definible por el usuario
Capacidad de sobrecarga HD( Servicio pesado): 150% 1 minuto, ND (Servicio normal): 120% 1 minuto

Icncremento de Torque Incremento de torque Manual/Automético

!Consulte a LSIS sirequiere control sensorless de motores de iméan permanente.

== Operacion
Modo de operacion Seleccionable entre: Teclado /Bomera/ Comunicacion
Analdgica : -10~10[V], 0~10[V], 4~20[mA] / Digital : Teclado, entrada tren de pulsos

Control PID, operacion 3 hilos, limite de frecuencia, segunda funcién, prevencion de giro inverso, ajuste automatico

Seleccion de frecuencia
Funcion de operacion busqueda de velocidad, frenado de potencia, reduccion de pérdidas, operacion subir/bajar, frenado CC, salto de frecuencia,
compensacion de deslizamiento, re-arranque auto., almacenamiento de energia, frenado de fujo, modo fuego
Seleccionable NPN (Sink) / PNP (Source)

Operacion: avance, retroceso, reset,falla externa, parada de emergencia, jog, frecuencia multi-paso alta/ media/ baja.
Aceleracion multi-paso alta/ media/ baja , frenado por inyeccion de CC en la parada, seleccion de 2do motor,

Terminal Multi-funcion

E/S Estandar (5 puntos)
E/S Mltiples (7 puntos)

Entrada subir/bajar frecuencia , operacion 3 hilos, cambio a trabajo normal durante operacion PID , cambio a operacién principal
durante la operacion con opcién, fijacion de la frecuencia de comando analdgica, parada seleccionable Acel./Desacel.

Entrada analdgica V1:-10~10V, seleccionable V2: 0~10V/I2 4~20mA

Tren de pulsos 0Hz~32kHz, Nivel bajo: 0~0.8V, Nivel alto: 3.5~12V

Terminal colector abierto _ ) ) Menor a CC 24V 50mA

5 - > Salida por falla y estado de operacion del variador

Relé multifuncion (N.O., N.C.) menor a AC 250V 1A, menor a CC 30V 1A

Salida

Salida analogica Seleccionable AO; V: 0~10V/0~20mA; Frequencia, corriente de salida, tension de salida, tension bus C.C. , etc.

Tren de pulsos 32kHz maximo, 10~12 [V]

=== Funciones de proteccion

Sobrecorriente, Falla externa, Sobrecalentameinto, Fase abierta entrada, Baja tension, Parada de emergencia
Sobrecalentamiento del motor, Tarjeta de E/S, Falta de motor, Escritura de parametros, Tierra, Falla Freno externo

Disparo Error de memoria externa, CPU , Carga normal del motor, Sobretension, Sensor de temperatura, Pérdida de comando
Sobretemp. variador, Tarjeta Opcional, Fase salida abierta, Sobrecarga del variador, Falla op. Pre-PID,
Baja tension en funcionamiento, Funcién SAFETY A(B), Error entrada analdgica, Sobrecarga del motor, Ventilador
Alarma Alarma por: Pérdida de comando, sobrecarga, carga normal, sobrecarga del variador, funcionamiento del ventilador,

Alarma por tasa de frenado, Error de autoajuste (tuning) del rotor.

. , . HD menor a15ms (ND menor a 8ms): Operacion continua (Respetando la tension de entrada y la potencia nominal)
Pérdida momentanea de potencia . ) L .
HD superior a 15ms (ND superior a 8ms): Habilitacion del rearranque automatico.

=== Medio ambiente

Ventilacion forzada

Tipo de ventilacién forzada: 0.4-15 kW 200V/0.4-22 kW 400V (excluye algunos modelos)

Abierto IP20/UL (Estandar), Cerrado UL Tipo 1 (Opcional), IP66/NEMA 4X (Opcional)

Temperatura ambiental (sin hielo o helada). HD: -10~50°C / ND: -10~40°C

[Se recomienda usar cargas inferiores al 80%, cuando se utiliza el equipo en ND con temperatura de 50°]
20~ 65 °C

Tipo de disipacion
Grado de proteccion
Temperatura ambiente

Temperatura de estibaje

Humedad
Altitud, Vibracion
Lugar de instalacion

Presion

18 _LSIS

Humedad relativa inferior al 90% RH (sin rocio)

Inferior a 1,000m, Inferior a 5.9m/sec2 (0.6G)

Libre de gases corrosivos, inflamables, aceites, polvo, etc. Interior (Grado de contaminacion Ambiente tipo 2 )
70~106 kPa



Variador universal
> > Ca b | ea d O con control vectorial optimizado

== Especificaciones de las borneras de conexion

Barra conex.

= 0.4~22kW

Inductancia Resistencia
cc de frenado

3-Fases

CA Entrada CC

% La barra de conexionado se debe retirar al conectar la inductancia de CC.
# En los equipos de 1-fase 200V 0.4kW, 3-fases 200/400V 0.4~0.75kW se debe conectar la barra de conexionado o la inductancia de CC.

== 30~75kW

Unidad de
‘ frenado

3-Fases
CA Entrada CC

2 14 14

0.4 KW M3.5 2.1~6.1 2

0.75 kW M3.5 2.1~6.1 2 2 14 14

200Wiiass 15 kW M35 21 ~6.1 2 2 14 14
2.2KW M4 21~6.1 35 35 12 12

0.4 KW M3.5 2.1~6.1 2 2 14 14

0.75 kW M3.5 2.1~6.1 2 2 14 14

15 kW M35 2.1~6.1 2 2 14 14

22 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

3.7 KW M4 2.1~6.1 35 35 12 12

200V 3-fases 4KW M4 2.1~6.1 35 35 12 12
5.5 kW M4 2.1~6.1 6 6 10 10

75 kW M4 2.1~6.1 6 6 10 10

1 kw M5 40~102 10 10 8 8

16 kW M5 40~102 16 16 6 6

0.4 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

0.75 kW M35 2.1~6.1 2 2 14 14

15 kW M3.5 2.1~6.1 2 2 14 14

22 KW M3.5 2.1~6.1 2 2 14 14

3.7 kW M4 2.1~6.1 2 2 14 14

4KW M4 21~6.1 2 2 14 14

400V 3-fases 5.5 kW M4 2.1 ~6.1 25 2.5 14 14
75 kW M4 2.1~6.1 4 4 12 12

1 kw M5 40~102 4 4 12 12

15 kW M5 40~102 6 6 10 10

18.5 kW M5 40~102 10 10 8 8

22 kW M5 40~102 16 10 8 8

30~37 kW M8 612 ~ 918 25 25 4 4
4575 kW M8 612 ~ 918 70 70 1/0 110

"Para evitar dafos utilice siempre el torque de ajuste recomendado. Los tornillo flojos pueden ocasionar sobretemperatura y darios en el variador.
% Utilice cable con especificacion 600V, 90°C .
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Variador universal =>>Cableado [E/S estandar]

de alto rendimiento

[0.4~22kW] [30~75kW]

P2(+) P3(+)
A 4 N\
U R(L1) O—l u
v s(L2) * Y/ KF—O v
w T(L3) O )W
N(-)
NETTT
P1 (FX) : P1 (FX) : :
Resistencia de terminacion Resistencia de terminacion iS+ :
P2 (RX) g : P2 (RX) iBornera entrada
Entrada 1S+ i :Comunicacion
Multi- P3 (BX) QR OFF :Bornera entrada : P3 (BX) oy e RS 48
i rcomunicacion RS485 : Entrada .
Funcion : i Multi- =
(Valor po P4 (RST) (| isa o P4 (RST)
defecto) PNP  NPN (valor por PNP  NPN
P (L) Salida analogica defecto) P5 (Spd-L) Salida analogica
cu [l oo P (Spd-M) A
Secuencia 10 VO Salida analégica 10 VO alida analogica
Borne comin 0~10V/0~20mA P7 (Spd-H) 0~10V/0~20mA
AO2
CM Salida analogica
Secuencia 0~10V
Borne comun
T0
Salida de pulsos
VR VR 0~32kHz
Borne de alimentacion seteo de frecuencia Borne de alimentacion seteo de frecuencia
12V/100mA 12V/100mA
Q P24 P24
@ Vi ) _ 24V Externo @ Al 24V externo
Borne de entrada seteo de frecuencia (Tension) Borne de entrada seteo de frecuencia (Tension)
~10V~10V -10V~10v
Q1 Qt
CM ) W CM ) ’
Secuencia Y Bornera Multi-funcion Secuencia v Bornera multi-funcion
Entrada ) Borme comun Entrada analégica (colector abierto Entrada () Borme coman Emfl%da (Colector abierto
analogic 0 salida de pulsos) analogica analogica 0 salida de pulsos)
L O v/ I L——O v/ I
2da entrada analégica configurable EG i 2da entrada analégica configurable EG )
(Tension/Corriente) Bornera comdn (Tension/Corriente) Borne comun
0~10V/4~20mA 0~10V/4~20mA
o’
Seteo de frecuencia (tren de pulsos) S0 Al
0~10V/0~32kHz '
Salida sefial de falla Ci1
m SC Al SC B1
) - Funcion
Q:0-0 SA Salida sefal de falla C1 SEauE SA
000 s8 Bl S8 e
Salida relé multi-funcion
C2

¥ La opcion por defecto estd marcada en azul.
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=>>(Cableado [E/S multiples]

[0.4~22kW]

Entrada
Multi-
Funcion

(Valor po
defecto)

Entrada
Ana\égicg

Funcion
seguridad

.

LG

% La opcion por defecto estd marcada en azul.

P1(+) P2(+)

) @

P1 (FX)

P2 (RX)

P3 (BX)

P4 (RST)
P5 (Spd-L)
P6 (Spd-M)
P7 (Spd-H)
CM

Secuencia
Borne comin

VR

=
z

Resistencia de terminacion

ON  OFF

PNP

Borne de alimentacion seteo de frecuencia

12V/100mA

il
Borne de entrada seteo de frecuencia (Tension)

-10v~10V

CM
Secuencia
Borne comun

v2/12

v

Entrada analogica

2da entrada analogica configurable

(Tension/Corriente)
0~10V/4~20mA

Tl

Seteo de frecuencia (Tren de pulsos)

0~10V/0~32kHz

Salida analogica

10

Salida sefial de falla

VO

con control vectorial optimizado

st :
+Bomera entrada H
i comunicacion RS 485 ;
:SG :

QA0

Salida analogica
0~10V/0~20mA

T0
Salida de pulsos
0~32kHz

P24
24V externo

Q1
Bornera multi-funcion
(Colector abierto)

EG
Borne comun

Variador universal de alto rendimiento _ 21
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LSLV

Variador universal G7()() [ Configuracion de la borneras

de alto rendimiento

E/S estandar E/S multiples
= 0.4~22kW = 0.4~22kW
Paso 5mm P4 P5 CM SA SB SC Paso 3.5mm P5 P6 P7 CM SA SB SC TO

A1 B1 C1 Q1 EG 24 P1 P2 P3

% El variador LSLV-S100 puede ser provisto indistintamente con bornera E/S estandar o mdltiple.

E/S estandar
"= 30~75kW

Paso 5mm Cl|Q EG|SA SB SC|(24 P1 P2|P3 P4 CM|AO2 TI CM
a 86 & & & 60 0 600 BB EDS

% La placa de E/S esta incorporada al variador. El cargador LCD se conecta en el frente. #NC :Borne no utilizado.

P1~P7,CM
VR Salida méx. V/I : 12V, 100mA, resistencia pot. 1~bk Q
i UNIPOLAR : 0 ~ 10V (méax12V)
BIPOLAR : =10 ~ 10V(max +12V)
12 4~20mA(méax 0~24mA, resist.de entrada 249Q.
0 ~ 10V(salida max. V/I : 12V, 10mA)
AO1 0 ~ 20mA(resistencia de carga menor a 500 Q,
Corriente max. de salida : 24mA)
AO2 0 ~ 10V(salida max. V/I : 12V, 10mA)
0.75(18) 0.5 (20) M2 0.22 ~0.25
Q1 Menora CC 26V, 100mA
EG
24 Corriente méx. de salida : 150mA
Tl 0 ~ 32kHz (Nivel bajo : 0 ~ 0.8V,
Nivel alto : 3.5 ~ 12V)
TO 0 ~ 32kHz, 0 ~ 12V
SA, SB, SC Menora CC 24V, 25mA
S+, S-, SG
A1,B1,C1 Menor a CA250V 1A, menor a CC30V 1A
1.0(17) 1.5(15) M2.6 0.4
A2, C2 Menor a CA250V, 5A, menor a CC30V, 5A

"El'largo de cable de la entrada de seguridad no debe exceder los 30 metros.
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=>>Funciones del teclado

Variador universal

con control vectorial optimizado

7-Segmentos

Indican el estado operativo
y datos de los parametros

SET

Se ilumina cuando se configuran

parametros. Parpadea cuando la tecla ||

ESC esta en modo tecla multiple.

Se ilumina durante la operacion
avance (FWD)

Se ilumina cuando esta en operacion
(parpadeante durante la aceleracion

desaceleracion)

Display

REV

RUN

SET

7-Segmentos

Descripcion

Tecla RUN

Tecla STOP/RESET

Tecla UP

Tecla DOWN

Tecla Left

Tecla Right

Tecla Enter

Tecla Escape

Tecla giro avance

(FWD)

Tecla giro retroceso
(REV)

Tecla RUN

Seteo/Configuracion

Valor actual

Se ilumina durante la operacion
retroceso (parpadeante durante
la aceleracion/desaceleracion)

Funcion

Comando Run, pone en marcha al variador

STOP: Comando de parada durante la operacién, RESET: Comando de Reset, restaura el variador en caso de falla.

Se utiliza para navegar por los codigos ¢ incrementar el valor de un pardmetro

Se utiliza para navegar por los codigos o diminuir el valor de un parametro.

Se utiliza para cambiar el grupo de pardmetros 6 mover el cursor hacia la izquierda.

Se utiliza para cambiar el grupo de parémetros 6 mover el cursor hacia la derecha.

Se utiliza para configurar un parametro o guardar el nuevo valor seteado.

Se utiliza para cancelar el Jog, el cambio de tecla Remoto/Local ¢ en la edicion.

Se ilumina durante el funcionamiento en avance

Se ilumina durante el funcionamiento retroceso
Parpadea cuando
ocurre una falla
Se ilumina durante la operacién (parpadea durante la aceleracion /desaceleracion)

Se ilumina durante el seteo de pardmetros/Parpadea si la tecla ESC funciona como tecla multiple

Indica estado operativo y datos de los parémetros
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Variador universal S]OO =>>Funciones del teclado

de alto rendimiento

== Moviéndose entre los diferentes grupos

Nombre del grupo Display Descripcion de la funcion

Pardmetros basicos requeridos para la operacién como, frecuencia destino, tiempo de aceleracion,

1)Grupo operacion ) B
tiempo de desaceleracion.

Grupo drive .l - Parametros basicos de operacion y pardmetros relacionados con la operacion por teclado como,
(Drive) L' ) operacion Jog, seleccion de la capacidad del motor, refuerzo de torque.

Grupo funciones basicas ) 0T Este grupo contiene las funciones basicas como los pardmetros del motor v las frecuencias para

- -
(Basic) L funcionamiento multipaso.
Grupo funciones avanzadas . B |, ! o .
P ':' -' Contiene los patrones de aceleracién/ desaceleracion, la funciones de limitacion de la frecuencia, etc.
(Advanced) oy
- -
Grupo funciones de control (] : ) ! ;
- Contiene las funciones relacionadas con la forma de control, escalary vectorial.

(Control) L

Grupo de funciones (
Bornera de entrada ( '-'
(Input Terminal)

Este grupo contiene las funciones relacionadas con la bornera de entrada como, entradas digitales
multifuncién y entradas analdgicas.

Este grupo contiene las funciones relacionadas con la bornera de salida como las de relé y
salida analogica.

Grupo de funciones
Bornera de salida ‘L-" 'L"
(Output Terminal)

Grupo de funciones de '- -
Comunicacion L Contiene los pardmetros de configuracion para la comunicacion RS485 .

(Communication)

Grupo funciones aplicacion

Ou
e

Este grupo contiene la funciones para control PID, operacion en secuencia, etc.

(Application) (KN )
Grupo funciones proteccion ‘.l
P . p - o Grupo donde se encuentran las funciones de proteccion para el variador y el motor.
(Protection) ) )
“Funciones motor -9
(Motor 2) " L. Grupo que contiene los pardmetros de configuracion para la conexidn de un segundo motor.

"La indicacion de la frecuencia destino es visible con el teclado LCD .
% Es visible cuando se configuran In.65~71 como bornera multi funcion de entrada no.26 (2ndo Motor).
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Variador universal

con control vectorial optimizado

=== Como moverse entre grupos al primer codigo de cada uno

Nombre del grupo Display Movimiento de grupo

) -
Grupo operacion -

Grupo drive .’ -
(Drive) (NN}
( - e . )
— ool
Grupo funciones basicas L :l L L', ,.’ L' y
(Basic) 0w 3
4 )
Grupo funciones avanzadas IJ o} ' .,
(Advanced) o '., '. '.'
\ - o - y
Grupo funciones de control "~ -
(Control) LN
°
°
Grupo de funciones ( °
Bornera de entrada N ,—, °
(Input Terminal) °
°
Grupo de funciones 'Y, \
Bornera de salida Lo

(Output Terminal)

,
-y
]
-y

U]

_J

Grupo de funciones de
Comunicacion
(Communication)

[
T

Grupo funciones aplicacion l:l lJ ([ =
(Application) (XX
IC, O
Grupo funciones proteccion l:l -
(Protection) ) )
2‘Funciones motor - :'
(Motor 2) Vo

"a indicacién de la frecuencia destino es visible con el teclado LCD.El primer cédigo del grupo de operacién es el que corresponde a la frecuencia destino.
El equipo sale de fabrica con un valor 0.00 cargado, al modificarse, quedara el nuevo valor asignado.

? Es visible cuando se configuran In.65~71 como bornera multi funcién de entrada no.26(2ndo Motor).
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de alto rendimiento

LSLV

(§[0]o)} —>Funciones del teclado

=== Funciones de proteccion por tension y corriente

Display

C2
[ lnd
-

=
~~

3 =

G S e M e M
R R S
b I (BN (o WY L R (' N Lt

)
C2
-

D
<2

l!
| |-

11

Visualizacion
LCD
Over Load
Under Load
Over Current1
Over Voltage
Low Voltage
Low Voltage2
Ground Trip

E-Thermal

Out Phase
Open

In Phase Open
Drive OLT

No Motor Trip

Tipo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Nivel

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Descripcion

Sobrecarga: Aparece cuando se selecciona la proteccidn por sobrecarga del motor y el valor medido
supera al valor seteado. Se activa cuando Pr.20 tiene un valor distinto a 0.

Baja carga: Aparece cuando se selecciona la proteccion por baja carga del motor y el valor medido
es inferior al valor seteado. Se activa cuando Pr.27 tiene un valor distinto a 0.

Sobrecorriente: Se activa cuando la corriente de salida del variador supera el 200% de su capacidad nom.

Sobretension: Ocurre un fallo cuando la tensién del circuito de C.C. excede la magnitud establecida.

Baja Tension:Ocurre un fallo cuando la tension del circuito de C.C. cae por debajo del nivel establecido.

Baja Tension 2: Ocurre un fallo cuando la tension del circuito de C.C. cae por debajo del valor establecido
mientras el variador esta en funcionamiento.

Falla de Tierra: Ocurre un fallo cuando circula corriente superior a la magnitud establecida debido
a una puesta a tierra en el lado de salida del variador. La corriente de deteccién de fallo a tierra
varia con la capacidad del variador.

E-Térmico: Previene el sobrecalentamiento cuando se opera el motor con sobrecarga durante un periodo
extendido de tiempo, trabaja segun la caracteristica inversa de tiempo. Se activa cuando Pr.40 es distinto
de 0.

Fase de salida abierta: Ocurre un fallo cuando una de las tres fases de salida del variador esta abierta.
Se activa cuando el bit 1 de Pr.05 esta definido en 1.

Fase de entrada abierta: Ocurre un fallo cuando una de las tres fases de entrada del variador estd abierta.
Se activa cuando el bit 2 de Pr.05 esté definido en 1.

Sobrecalentamiento Variador: Es la proteccion termica de caracteritica de tiempo inverso del variador.
El criterio es 150%de sobrecarga, 1 minuto, 200%, 4 segundos, basado en la capacidad nominal del variador.
El criterio 200%, 4 segundos difiere para cada capacidad de variador.

Falla Sin motor: Ocurre cuando no hay ningin motor conectado al variador.
Se activa cuando Pr.31 esta configurado en 1.

=== Funciones de proteccion por teclado y tarjeta opcional

Display

WS
- ad "-
i Y B L B

=
=
b}
==

_':l
ey
"

Y
il
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Visualizacion
LCD

Lost
Command

10 Board Trip

ParaWrite Trip

Option Trip-1

Tipo

Nivel

Bloqueo

Bloqueo

Bloqueo

Descripcion

Pérdida de comando: Se activa cuando se pierde el comando de frecuencia u operacién cuando se utiliza
un método de comando (bornera, comunicacién) distinto al teclado. Se activa si Pr.12 es distinto de 0.

Disparo placa E/S: Ocurre cuando una tarjeta basica de E/S o comunicacion se desconecta o tiene
problemas de contacto.

-'S100" : Se muestra cuando la placa de E/S esta desconectada de la placa CPU
- Si el cédigo aparece por mas de 5 segundos, ocure un fallo ErrC.

Disparo falla escritura de pardametros: Ocurre cuando no hay comunicacion durante la escritura de
parametros debido a un problema con el cable o un conexionado deficiente.

Disparo Opcién 1: Ocurre cuando hay un error de comunicacion entre el cuerpo principal del variador
y la placa opcional de comunicaciones.



Variador universal

con control vectorial optimizado

=== Funciones de proteccion para causas internas y externas
Display Visula-lgsacién Tipo Descripcion

Recalentamiento: Ocurre un fallo cuando la temperatura del disipador en el variador supera el valor

Over Heat  Bloqueo exialsi.

Sobrecorriente 2: Ocurre un fallo cuando el lado de C.C. del variador detecta corriente de

Over Current2 Bloqueo O
cortocircuito

Falla externa: Indica que ha ocurrido una falla externa, si el borne multi-funcién se ha configurado

ExternalTrip  Bloqueo © e .
para mostrar esta funcion (Funcién IN 65 ~71 confugurada en 4, disparo externo)

" (R €D
e (e I P~
o ad B R

LL BX Nivel Blogueo BX: La salida del variador se bloguea, si el borne multifuncion se ha configurado para realizar
o esta funcion al recibir la sefial correspondiente (Funcion IN 65 ~71 configurada en 5 BX BASE BLOCK)

Diagnéstico H\WV : Problema con el dispositivo de memoria en el variador (EPP ROM), la salida del interruptor
analégico-digital (Desnivel ADC) o mal funcionamiento de la CPU (Watch Dog-1, Watch Dog-2).
-Error EEP: Hay un error interno al leer o escribir pardmetros desde el teclado a la memoria EEP danada.
-ADC Off: Hay un error en el circuito interno de sensado de corriente.

=
P

H/W-Diag Fatal

n_ oL

Sensor Abierto: Ocurre un fallo, cuando se detecta una anormalidad con el sensor de temperatura del los
semiconductores de potencia (IGBT).

"~
‘.

e NTC Open  Bloqueo

C q Fan Trip Bloqueo Alarma ventilacion: Ocurre un fallo, cuando se detecta una anormalidad con el ventilador de enfriamiento.
n La operacion se reanuda después de definir Pr-79 en 0.

. Fallo Pre-PID: Ocurre cuando la magnitud de control (realimentacién PID) entra continuamente por
Pre-PID Fail Bloqueo : . . .
re a 4 debajo del valor de la funcion definido (AP34-36) durante la operacién Pre-PID.

Freno Ext: Este error puede ocurrir cuando operan sefales de frenado externo y las entradas multi-funcién han
sido correctamente configuradas . Si al inicio, la corriente de salida del variador se mantiene por debajo
del nivel configurado en Ad-41, se activa la salida por este fallo.

Configure alguna de las OU-31, 32 como 35 BR Control.

Ext-Brake  Bloqueo

P g
g
-.

Error A(B) Parada Segura: Este error aparece cuando ocurre un fallo con las entradas de seguridad.

Safety A(B) E Nivel . y )
oy AE ve Si falta alguna de las entradas A o B, el variador mostraré este cddigo de error.

S
=M
[ g

=2 Solucion de fallas

Display Tipo Causa Solucion
m L_ 0 Sobrecarga: La carga supera la capacidad del motor Incremente la capacidad del motor y del variador.
ver Load i “Ni "
(XN El valor configurado en “Nivel de falla por sobrecarga Incremente el nivel de deteccién de falla por sobrecarga.

(Pr.21) es muy pequefio.

Baja Carga: Hay un problema en la conexién entre el
L UnderLoad Motory la carga. Disminuya la capacidad del motor y del variador.
L El nivel de carga para funcionamiento normal definido en  Baje alin mas el nivel de deteccién de baja carga.
Pr.29, 30, es mayor que la carga del sistema.

10
UL

Aumente el tiempo de aceleracion/desacel..
Incremente el tamario del variador.

Utilice la funcion de busqueda de velocidad “Speed
Search”, o espere a que el motor se detenga.
Verifique el accionamiento del freno.

Sobrecorriente 1: Los tiempos de aceleracion/desac. son
K] l'}: Over Current] MUY cortos en funcion a la inercia(GD2) de la carga.
[X]% Se aplico tension a la salida mientras el motor giraba libre.
El freno del motor esta accionado (si existe).
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Display Tipo
n
Over Voltage
1L
Low Voltage
L u L:' Low Voltage2
5 F L- Ground Trip
] l
E L. ‘L. E-Thermal
] Out Phase
P (X t Open
In Phase Open
Drive OLT
n
u H L. Over Heat
nra
UL Over Current2
r
" ".- L NTC Open
,C ,C,' P FAN Lock
IP66 FAN Trip
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5100

=>>Funciones del teclado

Causa

Sobretension: El tiempo de desaceleracion es demasiado
corto comparado con la inercia de la carga (GD2).

Hay una carga regenerativa a la salida.

La tensién de entrada de CA es muy elevada.

Baja Tension: La tension de alimentacion es demasiado baja.
Hay conectada una carga mayor que la capacidad de la
linea. (Méa. soldadura, motor en directa, etc.)

Hay algun dispositivo defectuoso en el lado de
entrada del variador.

Baja Tension2: La tension de alimentacion baja durante el
funcionamiento del variador.

Hay una fase de entrada abierta o con baja tension.
Hay algun dispositivo defectuoso en el lado de
entrada del variador.

Disp Tierra:Puesta a tierra del cable de salida del variador.
Fallo en la aislacion del motor.

Termoelectrénico: El motor recalentd

La carga en el variador es superior a la nominal.

El nivel termoelec. esta en un valor demasiado bajo.
El variador ha funcionado durante demasiado tiempo a
bajas vueltas.

Fase Abierta Salida: Mala conexidn o circuito abierto a la
salida del variador.
Defecto en el cableado de salida.

Fase Abierta Ent: Problema con un dispositivo 6
con el contactor del lado de entrada.

Mala distribucion o conexionado de la entrada.
El condensador de C.C. del variador necesita ser
reemplazado.

Sobrecarga Variador: La carga en el variador es mayor
que su capacidad.
El refuerzo de par esté configurado muy alto.

Recalentamiento: Hay un problema con el sistema
de enfriamiento.

Se ha superado la vida Gtil del ventilador.

La temperatura ambiente es muy elevada.

Sobrecorriente 2: El cableado de salida estd en corto.
Hay un problema con los semiconductores de potencia
(IGBT).

Sensor NTC abierto: La temperatura ambiente es
muy baja. Hay algin problema en el sensor de
temperatura del variador.

Ventilador blogueado: Alguna sustancia externa entro
al lugar donde se encuentra el ventilador.
Considere el reemplazo del ventilador.

Alarma Vent. IP66: El ventilador estd desconectado.
Considere el reemplazo del ventilador.

Solucion

Configure un tiempo de aceleracion mayor.
Utilice una resistencia de frenado.

Compruebe si la tension de alimentacion supera
el valor especificado.

Compruebe si la tension de alimentacion es inferior
al valor especificado.

Aumente la capacidad de la linea.

Reemplace el elemento defectuoso.

Compruebe si la tension de alimentacion es inferior
al valor especificado.

Verifique el cableado de entrada.

Reemplace el dispositivo defectuoso.

Compruebe el cableado de salida del variador.
Reemplace el motor.

Reduzca la carga o la velocidad.

Aumente la capacidad del variador.

Configure correctamente el valor del nivel termoelec.
Cologue una ventilacién forzada al motor.

Compruebe el conexionado y la distribucion de los
bornes de salida.

Verifique el cableado de salida.

Compruebe el contactor 6 dispositivo de la entrada.
Compruebe el cableado de entrada.

Reemplace el condensador de C.C..

Contacte un centro de servicio.

Aumente la capacidad del motor/variador.
Reduzca el refuerzo de par.

Verifique que no exista suciedad en la entrada

y salida del sistema de ventilacion.

Reemplace el ventilador. Mantenga la temperatura
alrededor del variador por debajo de 50°C.

Verifique el cableado desde la bornera de salida.
No se puede utilizar el variador. Contacte al centro de
SEervicio mas cercano.

Opere el variador en una zona donde la temperatura
sea superior a -10°C.
Contacte el centro de servicio mas cercano.

Verifique la entrada y salida de aire.
Reemplace el ventilador.

Conecte el terminal del ventilador.
Reemplace el ventilador.
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== Ejemplo de cambio del tiempo de aceleracion de 5.0 segundos a 16.0 segundos

ENT ENT

1 " B Muestra el primer c6digo del grupo operacion.

L L B Presione la tecla arriba/UP (A)
2 s M £l tiempo de aceleracion ACC es el segundo cddigo del grupo operacion.

nee B Presione la tecla ENTER (ENT).
. "1 B E1 0 de 5.0 titila cada segundo.

B Presione la tecla Shift o Izquierdo (4 , segtn el teclado)
4 00 B EI 5 de 5.0 titila, indicando que el valor 5 se puede modificar.
u B Presione la tecla arriba/UP (A)

] B Se cambia el valor a 6.0.
o B Presione la tecla Shift o olzquierdo (4, segun el teclado)

o

[

nb" 07 M £ 0 en 06.0 titila, indica 06.0.
(NI B Presione la tecla arriba/UP (A)
7 [] 5 07 B Ahora muestra 16.0. Presione la tecla ENTER (ENT).
oy W 16.0 titila. Presione la tecla ENTER (ENT).
B Muestra ACC. El tiempo de aceleracion se ha modificado a 16.0 segundos.

! Cuando un parametro titila, es porque esta esperando el ingreso de un nuevo valor. Al presionar la tecla ENTER (ENT) se completa el ingreso del valor. Si no desea modificar
el valor, puede presionar, cualquiera de las teclas Arriba, Abajo, Izq., Der. (4) (») (A) (¥) excepto la tecla ENTER, para cancelar el ingreso.

©
E

== Como moverse entre los codigos del grupo operacion

1 XXX W Muestra 0.00, que es el primer codigo del grupo operacion.
(NN B Presione la tecla arriba/UP (A)

70" " M Muestra ACC, que es el segundo cédigo del grupo operacion.
) B Presione la tecla arriba/UP (A)
L
3 ot

N
Il
il

@

M Muestra dEC, que es el tercer codigo del grupo operacion.
B Presione la tecla arriba/UP (A)

=

B Muestra drC, que es el Utimo cddigo del grupo operacion.

B Presione nuevamente la tecla arriba/UP ( A Jen el Gltimo
cédigo del grupo operacion.

ag ) t“
‘. P

@\:.
.:.-

B Retorno al primer cédigo del grupo operacion.

£
Ca |
Ca ™5

B Utilizando la tecla abajo/DOWN (W ), puede moverse en el sentido inverso.

Variador universal de alto rendimiento _ 29



Variador universal

de alto rendimiento

LSLV

S]OO > >Resistencias de frenado y dispositivos perifericos

=== Resistencias de frenado

Capacidad motor

[kw]

0.4kW
0.75kW
1.5kW
2.2kW
3.7kW
4.0kW
5.5kW
75kW
MkW
15kW
18.5kW
22kW
30kw
37kW
45kW
55kW
75kW

200V 1-fase

Resistencia [ohm]

300
150
60
50

Torque de frenado 150%, 5% ED

Watt [W]

100
150
300
400

200V 3-fases
Resistencia[ohm] Watt [W]
300 100
150 150
60 300
50 400
33 600
33 600
20 800
15 1,200
10 2,400
8 2,400

% El valor de watt(\W) se incrementa proporcionalmente a medida que aumenta el tiempo de accionamiento ED(%).

=== Dispositivos periféricos

Interruptor de caja moldeada(MCCB)

Voltzie

Capacidad
[kw]

0.4

1-Fase 0.75
200V 15

22
0.4
0.75
15
22

3-Fases 3.7
200V 4.0

5.5
75
n
15
0.4
0.75
1.5
22
37
4.0
5.5
75

3-Fases
400V

30 _LSIS

n
15
185
22
30
37
45
55
75

Modelo

ABS33c

ABS33c

ABS53c
ABS63c

ABS103c

ABS33c

ABS53c
ABS63c

ABS103c

ABS103c

ABS203c

ABS403c

Corriente nom.[A]

5
10
15
20

Modelo

UTE100

UTE100

UTS150

UTE100

UTS150

UTS250

UTS400

Corriente nom.[A]

Disyuntor diferencial (ELCB)

Modelo

EBS33c

EBS33c

EBSH3c
EBS63c

EBS103c

EBS33c

EBS53c
EBS63c

EBS103c

EBS103c

EBS203¢

EBS403c

400V 3-fases
Resistencia [ohm] Watt [W]
1,200 100
600 150
300 300
200 400
130 600
130 600
85 1,000
60 1,200
40 2,000
30 2,400
20 3,600
20 3,600
12 5,000
12 5,000
6 10,000
6 10,000
6 10,000
Contactor magnético (MC)
Corriente nom.[A] Modelo  Corriente nom.[A]
B MC-6a 9
10 MC-9a, MC-9b n
15 MC-18a, MC-18b 18
20 MC-22b 22
5 MC-6a 9
10 MC-9a, MC-9b il
15 MC-18a, MC-18b 18
20 MC-22b 22
30 MC-32a 32
30 MC-32a 32
50 MC-50a 58]
60 MC-65a 65
100 MC-85a 85
125 MC-130a 130
B MC-6a 7
5 MC-6a 7
10 MC-9a, MC-9b 8
10 MC-12a, MC-12b 12
15 MC-18a, MC-18b 18
20 MC-18a, MC-18b 18
30 MC-22b 22
30 MC-32a 32
50 MC-50a 50
60 MC-65a 65
75 MC-75a 75
100 MC-85a 85
125 MC-100a 105
150 MC-130a 130
175 MC-150a 150
225 MC-185a 185
300 MC-225a 225



=>>Dimensiones
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=== LSLV0004S100-2 /0004S100-4

£
— Lol |
HHE I
(a( 1 B e
HHHE 10
| o=
=E:
© & 00 =
R liialis
Il C ZHZ T l
|| Ts
D1
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A (7] Peso
LSLV0004S100-2 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 19 (4.69) 5(0.20) 123 (4.84) 4(0.16) 4(0.16) 0.86
LSLV0004S100-4 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 123 (4.84) 4(0.16) 4(0.16) 0.86
W1
™
T 4] (%
E— T = 4 DD ‘ DDU:
HHAHE I ]
Lo af = AN
AHHAR D ( mlliime
1y all A
ahli g
- Si=i=inny
I o 25 f &
5 Syuu INZANZS ﬁﬁj
DI A
W2
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A (%} Peso
LSLV0004S100-1 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 4(0.16) 4(0.16) 0.88
LSLV0008S100-2 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 4(0.16) 4(0.16) 0.86
LSLV0008S100-4 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 4(0.16) 4(0.16) 0.88
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=== LSLV0008S100-1/0015S100-2 / 00155100-4

W1
W2
2 o ¢
EOJ } or=oo D] il E‘g;‘ T
ﬁ, = H = E
IS [T
i e e e e e
] 0 el i e e i i W
=S HE o |
] B = |
1]
) =
A
D1 w2
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A 9 Peso
LSLV0008S100-1 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 4.5(0.18) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 13
LSLV0015S100-2 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 4.5(0.18) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
LSLV0015S100-4 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
W1
W2
= o
/ ¢
O T < 1 =m="
J ﬁ,@ | =15
il
=S
in S E—
] v !
1]
= N 1 .
A
D1 ‘ | w2
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A 9 Peso
LSLV015S100-1 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 145 (5.71) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
LSLV022S100-2 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 145 (5.71) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 1.5
LSLV022S100-4 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 145 (5.71) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
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=== LSLV00225100-1/0037S100-2 / 0040S200-2 / 0037S100-2 / 0040S100-4

5 =g

m L
Unidades : mm(pulgadas), kg

Capacidad del Variador W1 w2 H1 H2 H3 D1 A 9 Peso
LSLV0022S100-1 140 (5.51) 132.2 (6.21) 128 (5.04) 120.7 (4.75) 3.7(0.15) 145 (5.71) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.2
LSLV0037S100-2 140 (5.51) 132.2 (5.21) 128 (5.04) 120.7 (4.75) 3.7(0.15) 145 (5.71) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.3
LSLV00375100-4 140 (5.51) 132.2 (5.21) 128 (5.04) 120.7 (4.75) 3.7(0.15) 145 (6.71) 4.4(0.17) 45(0.18) 2.7
LSLV0040S100-2 140 (5.51) 132.2 (5.21) 128 (5.04) 120.7 (4.75) 3.7(0.15) 145 (5.71) 4.4(0.17) 45(0.18) 2.3
LSLV0040S100-4 140 (5.51) 132.2 (5.21) 128 (5.04) 120.7 (4.75) 3.7(0.15) 145 (6.71) 4.4(0.17) 45(0.18) 2.7

=== LSLV0004S100-1/0004S100-4 / 0008S100-4 (Filtro EMC incorporado)

D2 A W2
] 5
m % T = g =
il
[ ==
= O o~ [ [
- — = g
el il A QQHHHH%
L 1l ) )
I i
LS —
) . ]
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador W1 w2 H1 H2 H3 D1 A B 9 Peso
LSLV-00045100-1 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 170.5 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4(0.16) 11
LSLV-00045100-4 " 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 170.5 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4(0.16) 12
LSLV-0008S100-4 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 170.5 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4(0.16) 12

"Filtro EMC Clase 2 incorporado “’Filtro EMC Clase 3 incorporado
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=== LSLV0008S100-1/0015S100-1/0015S5100-4 / 0022S100-4 (Filtro EMC incorporado)

W1 D1
o =w=g|
\L i [
z L
T HHHHD L i
Ls I o
M L Ml —1 :
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%} Peso
LSLV-0008S100-1 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (6.51) 45(0.18) 45(0.18) 45(0.18) 18
LSLV-00155100-1 " 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 45(0.18) 45(0.18) 45(0.18) 18
LSLV-00155100-1 " 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 45(0.18) 4.5(0.18) 45(0.18) 18
LSLV-00225100-4 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4.5(0.18) 45(0.18) 4.5(0.18) 18

! Filtro EMC Clase 2 incorporado 2 Filtro EMC Clase 3 incorporado

=== LSLV00225100-1/0037S100-4 / 0040S100-4 (Filtro EMC incorporado)

W1 D1

@

i B0 o
H
{4
H1

| g——

1=
1=

—
i— -

=

=

LUy L ﬂ
. im0
LS
A @ (A — : ]

Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%} Peso

LSLV-00225100-1 " 140 (5.51) 132 (5.20) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.5(0.18) 2.2

LSLV-00375100-4 140 (5.51) 132 (5.20) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.5(0.18) 2.2

LSLV-0040S100-4 140 (5.51) 132 (5.20) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.5(0.18) 2.2

IFiltro EMC Clase 2 incorporado 2 Filtro EMC Clase 3 incorporado
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=== LSLV00555100-2 / 0075S100-2 / 00555100-4 / 0075S100-4

W1
W2
< (9] (o}
M — 6LCI§L ==. N=[_J ®
£ gdbg] { @
E H e
3 H T
IR ks
T @ ; i
Ls i o
® [ g
I I} = 1 L% VARt A
D1 = m* W2
Capacidad del Variador w1 W2 H1 H2 H3 D1
LSLV0055S100-2 160 (6.30) 137 (6.39) 232 (9.13) 216.5 (8.52) 10.5 (0.41) 140 (5.51)
LSLV0075S100-2 160 (6.30) 137 (5.39) 232(9.13)  2165(852)  10.5(0.41) 140 (5.51)
LSLV00555100-4 160 (6.30) 137 (5.39) 232(9.13)  2165(8.52)  10.5(0.41) 140 (5.51)
LSLV00755100-4 " 160 (6.30) 137 (5.39) 232(9.13)  2165(8.52)  10.5(0.41) 140 (6.51)

Filtro EMC Clase 3 incorporado

=== LSLV0110S100-2/0110S100-4 / 0150S100-4

b

Lo
@
I i
Capacidad del Variador w1
LSLV0110S100-2 180 (709)
LSLV0110S100-4 " 180 (7.09)
LSLV0150S100-4 ' 180 (7.09)

"Filtro EMC Clase 3 incorporado

[ar——

Variador universal

con control vectorial optimizado

A
5(0.20)
5(0.20)

5(0.20)

5(0.20)

(2}
5(0.20)
5(0.20)
5(0.20)

5(0.20)

Unidades : mm(pulgadas), kg

Peso
3.3
33

33/34

33/34

= I & m Al
A
= au‘lk = Unidades
w2 H1 H2 H3 D1 A (7]
157 (6.18) 290 (11.4) 273.7 (10.8) 11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20)
157 (6.18) 290 (11.4) 273.7 (10.8) 11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20)
157 (6.18) 290 (11.4) 273.7 (10.8) 11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20)

Variador universal de alto rendimiento _ 35

- mmi(pulgadas), kg

Peso
4.6
46/4.8

46/48



LSLV

Variador universal S‘IOO >>Dimensiones

de alto rendimiento

=== LSLV0150S100-2 / 0185S100-4 / 0220S100-4

W
@
H©
Lt

:
@

]
L=

H1
H2

=

et
@@ | R =g 1 |

e

el

Unidades : mm(pulgadas), kg

Capacidad del Variador wi1 w2 H1 H2 H3 D1 A (7] Peso
LSLV0150S100-2 220 (8.66) 193.8 (763) 350 (13.8) 331 (13.0) 13(0.51) 187 (7.36) 6(0.24) 6(0.24) 4.6
LSLV01855100-4 " 220 (8.66)  193.8(763) 350 (13.8) 331 (13.0) 13(0.51) 187 (7.36) 6 (0.24) 6(0.24) 75
LSLV02205100-4 " 220 (8.66)  193.8(763) 350 (13.8) 331 (13.0) 13(0.51) 187 (7.36) 6(0.24) 6(0.24) 75

"Filtro EMC Clase 3 incorporado

=== LSLV0300S100-4

W1
v W2
0
o
_bgzad_ ! Ed O:—,
[sio0] o
L]
Q
&5
— N
o e
e
® =)
mw_ar == 3
A
D1 A -
W2
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador wi1 W2 H1 H2 H3 D1 A (7] Peso
LSLV0300S100-4 " 275 (10.8) 232(9.13) 450 (177) 4285 14 284 (11.2) 71(0.28) 7(0.28) 26

"'Filtro EMC Clase 3 incorporado
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con control vectorial optimizado

=== LSLV0370S100-4 / 0450S100-4

W1
W2
[sp}
i
— |
|
D1 -
W2
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador w1 w2 H1 H2 H3 D1 A (%} Peso
LSLV0370S100-4 325 (12.8) 282 (11.10) 510 (20.1) 486.5 (19.15) 16 (0.63) 284 (11.2) 710.28) 71(0.28) 35
LSLV04505100-4 325 (12.8) 282 (11.10) 510 (20.1) 486.5 (19.15) 16 (0.63) 284 (11.2) 710.28) 71(0.28) 35

"Filtro EMC Clase 3 incorporado

=== LSLV0550S100-4 / 0750S100-4

D1
Capacidad del Variador w1 W2 H1 H2
LSLV0550S100-4 325(12.8) 275 (10.83) 560 (21.7) 524.5 (20.65)
LSLV0750S100-4 325 (12.8) 275 (10.83) 560 (21.7) 524.5 (20.65)

W2
Unidades : mm(pulgadas), kg
H3 D1 A (%} Peso
16 (0.63) 309 (12.2) 9(0.35) 9(0.35) 43
16 (0.63) 309 (12.2) 9(0.35) 9(0.35) 43
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LSLV

Variador universal S‘IOO >>Dimensiones

de alto rendimiento

=== LSLV0004S5100-2X / 00085100-2X / 00045100-4X / 0008S100-4X (NEMA 4X)

D2
2
_ _ _ — ™
ffe=B—————ous—— o — -
HEEH
DEEE
nenal | b —
A
I
= N g O
@ J T I
D1
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidaddel w1 w2 H2 H3 D1 D2 A o L T2 Peso
LSLV0004S100-2X 180 (709) 170 (6.69) 256.6(10.10) 245 (9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 45(0.18) 4.5(0.18) 22.3(0.88) - 3.6
LSLV0008S100-2X 180 (709) 170 (6.69) 256.6(10.10) 245(9.65) 8.2(0.32) 1742 (6.86) 188.2(741) 4.5(0.18) 45(0.18) 22.3(0.88) - 3.6
LSLV00045100-4X " 180 (709) 170(6.69) 256.6(10.100 245(9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 45(0.18) 45(0.18) 22.3(0.88) = 3.7
LSLV0008S100-4X 180 (709) 170(6.69) 256.6(10.100 245(9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 22.3(0.88) - 3.7

"Filtro EMC Clase 3 incorporado
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Variador universal

con control vectorial optimizado

=== LSLV00155100-2X/0022S100-2X / 0037S100-2X / 0040S100-2X/
0015S100-4X / 0022S5100-4X / 0037S5100-4X / 0040S100-4X (NEMA 4X)

D2
2|
T o B v
2J &
-
— [
[ © Tl O O
T <
2Ol O O
\ ﬂ i
n ﬂ’. — ,7i W o o r J ar imi
o Al
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad 4 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A [ T T2 Peso

del Variador
LSLV0015S100-2X 220 (8.66) 204 (8.03) 2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201 (791) 215(8.46) 55(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.2

LSLV00225100-2X 220 (8.66) 204 (8.03) 258.8(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201 (791) 215(846) 55(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.3
LSLV00375100-2X 220 (8.66) 204 (8.03) 258.8(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201 (791) 215(846) 55(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.6
LSLV0040S100-2X 220 (8.66) 204 (8.03) 258.8(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201 (791) 215(846) 55(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.6
LSLV00155100-4X " 220 (8.66) 204 (8.03) 2588(10.19) 241(9.49) 118(046) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.3
LSLV002251004X " 220 (8.66) 204 (8.03) 2588(1019) 241(9.49) 118(046) 201 (791) 215(846) 55(022) 55(022) 223(088) 286(113) 55
LSLV00375100-4X * 220 (8.66) 204 (8.03) 2588(1019) 241(949) 118(046) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 223(088 286(1.13) 5.6
LSLV00405100-4X * 220 (8.66) 204 (8.03) 2588(1019) 241(9.49) 118(046) 201(791) 215(846) 55(022) 550022 223(088 286(1.13) 5.6

"Filtro EMC Clase 3 incorporado
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LSLV

Variador universal S‘IOO >>Dimensiones

de alto rendimiento

=== LSLV00555100-2X / 0075S100-2X / 0055S5100-4X / 0075S100-4X (NEMA 4X)

D2 W1

J&

H3

i
H2
= I

hjiili i fig

D1 W2

Unidades : mm(pulgadas), kg

Capacidad del Variador W1 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A (%] T1 T2 Peso
LSLV00555100-2X 250 (9.84) 232(9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272 (8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 9.0
LSLV00755100-2X 250 (9.84) 232(9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272 (8.94) 2412(9.500 6(0.24) 6(0.24) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 9.0
LSLV00555100-4X " 250 (9.84) 232(9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272 (8.94) 2412(9.500 6(0.24) 6(0.24) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 88
LSLV00755100-4X " 250(9.84) 232(9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272(8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 223(0.88) 28.6(1.13) 8.9

!'Filtro EMC Clase 3 incorporado
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Variador universal

con control vectorial optimizado

=== LSLV0110S100-2X / 0150S100-2X / 0110S100-4X / 01505100-4X / 01855100-4X / 02205100-4X (NEMA 4X)

]\
i
"

[ [

Al
w2 D1
Wi
w2 D2
™
J@IFT:.HA.%I il
=6008 2
A O B o [ =
o m
D €
(& J 1
!
T
= ~ —
T T

I 2= | L ||
r o~ O AR |
“T W2 Al D1
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador W1 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A (%} T1 T2 Peso

LSLV01105100-2X 260(1024) 229(9.02) 3996(15.73) 377(14.84) 146(0.57) 2454(9.66) 2596(1022) 6(024)  6(024) 22.3(0.88) 349(137) 96
LSLV01505100-2X 300 (11.81) 270.8(1066) 460(18.11) 4365(1719) 155(0.61) 250(984) 264(10.39) 6(0.24)  6(0.24) 22.3(0.88) 445(1.75) 12.1
LSLV0110S100-4X 260 (10.24) 229(9.02) 3996(1673) 377 (14.84) 14.6(0.57) 2454(966) 2606(1022) 6(0.24)  6(0.24) 22.3(0.88) 349(137)) 96
LSLV0150S100-4X " 260(1024) 229(9.02) 3996(1573) 377(1484) 14.6(057) 2454(9.66) 2596(1022) 6(024)  6(024) 22.3(0.88) 349(137) 98
LSLV0185S100-4X ' 300 (11.81) 270.8(10.66) 460(18.11) 4365(1719) 155(0.61) 250(984) 264(10.39) 6(0.24)  6(0.24) 22.3(0.88) 44.5(1.75) 124
LSLV0220S100-4X V' 300(1181) 270.8(10.661 460(18.11) 4365(1719) 15.5(0.61) 250(9.84) 264(1039) 6(024)  6(0.24) 22.3(0.88) 445(1.75) 124

"Filtro EMC Clase 3 incorporado
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LSLV

Variador universal S‘IOO >=>Dimensiones

de alto rendimiento

== Opcional conductos

=
O
i

lJ
[
(B un e——|
ST
—=} [ L i=I
- [

W

le EYS

X Sin guarnicién de goma

Unidades : mm(pulgadas), kg

sapacidad —w H1 H2 D A B c B1 B2 B3 c1 @  Peso
Blocosweal % 51 00 ey a6 oen oy o 0% om  oem 12
Lsoooiston4 T S won  wew (i@ esy  wew ey 7 o o osy 2
LSLV00045100-1 (2(.3688) (154232) <51.%§1> (51.%51) (?.33'% éi—;% (2(.36?8) (2@0) (14757> (0?35) (1.310 8) (é.zég) 12
LSoO0sS1002 T S gon  mos (s esa  wew  @ew 7 o7 s 08 2
EERCIOAR (2(.5(?8) (154232) <51.%§1> (g.ﬁ) (?.33'5) (gfgs'g) (2(.36?8) (27;0) (14757) (0??5) (1.310 8) (S.zég) 12

% Didmetro del conducto : 1/2 pulgada (@ : 22.3 mm)
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Variador universal

con control vectorial optimizado

== Opcional conductos

J SEm=c=ii
|0
00
= £
[l 0
== m—
@ €]
T ——T 7
D
2
=
R\
L/ 0
g rL =
Ci
c
% Sin guarniciones de goma
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad
e | H1 H2 D A B c B1 B2 C1 () 2} Peso
0 1532 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSWOOOBS100-1 304 ooz (504 (612 (52 B5) @394 @27 (128 (236 (050 (088 7
0 1532 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSWOOISST002 304 o3 (04 (512 (152  (B53) B4 @78 (126 238 050 (089 7
0 1532 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSLVOOISSI004 30 oy GO 512 (5 @5) @4 @7 02 @3 (050  osy V7
. 100 1532 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSWVOOISST001 304 o3 (04 (512 (152 @53 Bo4H @78 (126 238 050 (089 7
0 1532 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSLV002281002 5oy oy G0N G121 (5)  B5Y) @9 @B (26 (38 050 (s O
L 100 1832 128 130 385 896 100 70 ) 60 128 23
LSW0022S100-4 304 603 (604 (612 (52 (35) @394 @79 (128 (236 (050 (088 19

% Didmetro del conducto : 1/2 pulgada (@ : 22.3 mm)
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LSLV

Variador universal S‘IOO >>Dimensiones

de alto rendimiento

== Opcional conducto

= SEoog s
[B]=

Variador + Conducto

/o ° LA o S|
N N\ A
' e ®
Q ‘ C2 o1
- = —
Conduct >
onaucto Lo
B @_{B/
s | e
oo —
C ci
% Sin guarniciones de goma
Unidades : mm(pulgadas), kg
cagﬁgf’gr"e' W HI H2 D A B c Bl B2 B C1 € @1 ©2 Peso
140 1584 128 145 43 891 140 0 54 @ u P8 23 286
LSLV0022S100-1  (oey) 624 (504 (571 (169 (351 (B5) 278 @57 (26 (173 (129 (089 (13 28
140 1884 128 145 43 891 140 0 64 @ “ P8 23 286
LSLVOOS7S1002 (5 51)  (624) (504 (571 (169 (351  (B5) 278 @57 (28 (073 (129 08y (113 28
140 1584 128 145 43 891 140 0 654 3@ u P8 23 286
LSLV00378100-4 o) 624 (504 B71) (169 @5)  B5) @76 5N (20 (173 (129 (089 (13 20
140 1884 128 145 43 891 140 0 64 @ “ P8 23 286
LSLV0040S1002 o 6os) (504 (571 (169 @51 (851) @7 @50 (20 (73 (129 89 (13 2O
IslVoodoStooq 140 1884 128 145 43 81 140 0 54 3@ “w 28 w3 W6,

(6.51)  (6.24) (6.04)  (671) (1.69) 351  (651)  (2.76) (2.57) (1.26) (1.73) (1.29) (0.88) (1.13)

% Didmetro de conducto: 1/2 pulgada (@ : 22.3 mm), 3/4 pulgada (@ : 28.6 mm)
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Variador universal

con control vectorial optimizado

=== Opcional conductos

H1
H2
>
o

ml
S o 4 |-
T, o — I
Variador + Conducto
D
L ___*k 1=l
oX R o Wcanin B
c1_C2 ai
Conducto =0=]a
= ]
e

# Sin guarnicion de goma

Unidades : mm(pulgadas), kg

Capacidad
del Variador w H1 H2 D A B © B1 B2 B3 c1 c2 c3 C4 21 @2  Peso

160 2573 232 140 45 83.3 160 64.7 455 325 455 245 405 45 22.3 28.6

LSIVO0SSS1002 530 (0.43) ©13 (G50 (177 (328 (6300 (255) (1790 (27) (179 (09 (159 (018 (088 630 3O
IS (gsg%> (125713) (5.3123; (51.?3) (11.1757) (ggz'g) (gg%) ggé) (111.57'3) g.zz'% (1.57'; ((2)22) (?%g) (éﬁs) (gié% (Zs.ség) 365
o e R B
R 620 (05 G GeU 070 Gan Bab B (09 G2 (o9 06 (8 ©m 08 6o 56
LSOMOSHO2 ;0 0% () 64 %) GE1 009 @7 (09 (140 009 (04 29 00 08 nm 5%
IS (;2(7)) (?;54?) im | s | o (g.%g) 76 o i 130 o) (1.2194) (2?39) (5.150} ((z,%g) oy 50
e lemlasl e | om 6o e | 6 L aes | con | o | o | wea | = || coar | &
LSWOtSOS1O04 " (0 D ap 64 099 GE1 009 @ 179 0a0 G 0w 209 00 08 0% 5%
EIEERN o5 (500 (o7 (an | beol | Gen oy Gre | e on | 2en | Ga zeg | - Gem | iy | BO5
B o) 5oy (508 138 bl GBS Gan B9 a9 (o9 2ey (3 2ey | C | o0&y o B9

Filtro EMC Clase 3 incorporado 3 Didmetro del conducto : 1/2 pulgada (@ : 22.3 mm), 3/4 pulgada (@ : 28.6 mm)
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LSLV

Variador universal S‘Ioo >>Dimensiones

de alto rendimiento

== Opcional conducto

L —
Variador + Conducto

C % Sin guarniciones de goma

Unidades : mm(pulgadas), kg
ca{’,ﬂ;‘:iigzgr“e' W H H2 D A B C B B B3 C C @1 @2 Peso
Co R S R
e e ML L A S R S < N M- -
RN (o o ooy | (e et || oe (e | Gab | G | 0m om | @is | (Ge | mon || 4
BRI (o5 06t (e G20n 020 (56 (a0 Bay | Ben 03 ae  eao 6o poy | 4R
LSLV0750S100-4 ! 325 685.5 550 309 183 187 325 165 100.8 8 192 81 223 63.5 472

(12.80)  (26.99) (2165 (12.17)  (720) (736)  (12.80  (6.10)  (3.97) (032  (756) (3.19)  (0.88)  (2.50)

"Filtro EMC Clase 3 incorporado % Didmetro de conductos : 1/2 pulgada (@ : 22.3 mm), 11/4 pulgada (@ : 44.5 mm)
1112 pulgada (@ : 50.8 mm), 2 pulgada (@ : 63.5 mm)
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Variador universal
con control vectorial optimizado

=== Opcional brida

w |

el
S[=E)
0E3E

Variador + Brida

Panel Cutting
9
[9]
=
ﬂl{@
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador W H D1 D2 A1l A2 A3 B1 B2 B3 (%} Peso
LSLV0004S100-2 110(4.33) 168(6.61) 123(4.84) 31.8(1.25) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 159.8(6.29) 145.4(56.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11

LSLV00045100-4 110 (4.33) 168 (6.61) 123(4.84) 318(1.25) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 159.8(6.29) 1454(6.72) 779(3.07) 35(0.14) 11
LSLV00045100-1 110 (4.33) 168 (6.61) 128(5.04) 36.8(1.45) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55 159.8(6.29) 1454(6.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11
LSLV00085100-2 110 (4.33) 168 (6.61) 128(56.04) 36.8(1.45) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 169.8(6.29) 1456.4(6.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11

LSLV0008S100-4 110 (4.33) 168 (6.61) 128(5.04) 36.8(1.45) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55 159.8(6.29) 1454(6.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11
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LSLV

Variador universal S‘IOO >>Dimensiones

de alto rendimiento

=== Opcional brida

7
—
@

]

|

I

|

]
®

_J

& 5000

HEE

=l

H
(@)
——

[EE

[pimasi= sy =)
[B=I==imS =)
9l i i W

Calado de tablero ﬁﬂ:

B
2
L~
¢
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador W H D1 D2 A1 A2 A3 B1 B2 B3 (%} Peso
LSLV0008S100-1 140 (5.51) 168 (6.61) 130(5.12) 382(150) 140(551) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 16

LSLV00155100-2 140 (6.51) 168 (6.61) 130(5.12) 38.2(150) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 1444 (5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 16
LSLV00155100-4 140 (6.51) 168 (6.61) 130(5.12) 38.2(150) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 1444 (569 779(3.07) 4.5(0.18) 16
LSLV00155100-1 140 (6.51) 168 (6.61) 145(6.71) 53.2(2.09) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 1.8
LSLV00225100-2 140 (6.51) 168 (6.61) 145(56.71) 53.2(2.09) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(569) 779(3.07) 4.5(0.18) 18

LSLV00225100-4 140 (6.61) 168 (6.61) 145(5.71) 532(2.09) 140 (6.61) 102(4.02) 14(0.65) 159.8(6.29) 144.4(6.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 18

48 _LSIS



Variador universal

con control vectorial optimizado

=== Opcional brida

w
]
1p
ey O O C
sl
1
Y [ T jl{
[ EEE
= =
Variador + Brida " —i—>bt
Al Panel Cutting
. A2 a u
9 OH Eﬂ?
ol
B3 /@
B B2
o)
le i
A3
D=
[ |
Unidades : mm(pulgadas), kg
Capacidad del Variador W H D1 D2 A1l A2 A3 B1 B2 B3 [} Peso
LSLV00225100-1 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 165.8(6.53) 144 (5.67) 14 (0.55) 1614 (6.35) 1464 (5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 23
LSLV00375100-2 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 165.8(6.53) 144 (5.67) 14 (0.55) 1614 (6.35) 146.4(5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 2.3
LSLV00375100-4 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54 (2.13) 165.8(6.53) 144 (5.67) 14 (0.55) 1614 (6.35) 146.4(5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 2.3
LSLV0040S100-2 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 1658(6.53) 144(5.67) 14(0.65) 1614(6.35) 146.4(5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 2.3
LSLV0040S100-4 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 165.8(6.53) 144 (5.67) 14(0.55) 1614 (6.35) 146.4(5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 2.3
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LSLV

Variador universal S‘Ioo >=>Dimensiones

de alto rendimiento

=== Opcional Brida

b
[ar——
e
e
o o @

L

=

2 o

Variador + Brida e

) Al ) 2
B3 M 2 “ ﬁanel Cutting
T T,
] /| J»
= ==
B1| B2
e —F o
mf_\l ﬁm
I l
Unidades : mm(pulgadas), kg

Capacidad del Variador w H D1 D2 A1 A2 B1 B2 B3 9 Peso

LSLV00555100-2 206 (8.11) 2645(1041) 140 (6.51) 55.1(2.17) 186 (732) 178 (701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4 (0.33) 5(0.20) 3.7

LSLV00555100-4 " 206 (8.11) 264.5(10.41) 140 (6.51)  B5.1(2.17) 186 (7.32) 178 (701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4 (0.33) 5(0.20) &/

LSLV00755100-2 206 (8.11) 264.5(10.41) 140 (6.51)  56.1(2.17) 186 (7.32) 178 (701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4 (0.33) 5(0.20) 3.7

LSLV00755100-4 " 206 (8.11) 264.5(10.41) 140(5.51) 55.1(2.17) 186 (732) 178(701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4(0.33) 5(0.20) 3.7

LSLV0110S100-2 2252(8.87) 3227(12.71) 163(6.42) 72.1(2.84) 205.2(8.09) 1975(778) 309.7 (12.19) 2925(1162) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15

LSLV0110S100-4 " 2252 (8.87) 322.7(12.71) 163(6.42) 72.1(2.84) 205.2(8.09) 1975(778) 309.7(12.19) 292.5(11.52) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15

LSLV0150S100-2 267 (10.51) 3845(16.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 352(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 54

LSLV0150S100-4 " 2252 (8.87) 322.7(1271) 163(6.42) 72.1(2.84) 205.2(8.09) 1975(778) 309.7(12.19) 292.5(1152) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15

LSLV01855100-4 " 267 (10.61) 3845(15.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 362(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 8.3

LSLV02205100-4 267 (10.561) 3845(15.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 3562(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 8.3

"'Filtro EMC Clase 3 incorporado
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== Opcional Brida

Variador + Brida

Capacidad del
Variador

LSLV0300S100-4 "
LSLV0370S100-4 "
LSLV04505100-4 "
LSLV05505100-4 "

LSLV0750S100-4 "

/4]
i" '

w1

275(10.83)
325 (12.80)
325 (12.80)
325 (12.80)

325(12.80)

"Filtro EMC Clase 3 incorporado

Brida

w2

232(9.13)
282 (11.10)
282 (11.10)
275 (10.83)

275 (10.83)

H1

495 (19.49)
5555 (21.87)
5555 (21.87)
605.5(23.84)

605.5(23.84)

H2

4785 (18.84)
539 (21.22)
539 (21.22)
587 (23.11)

587 (23.11)

H1

D1

H3
75(0.30)
75(0.30)
75(0.30)
9.5(0.37)

9.5(0.37)

H2

H3

D2

0

—n

B2
|
C

D1

284 (11.18)
284 (11.18)
284(11.18)
309 (12.17)

309 (12.17)

D2

100 (3.94)
100 (3.94)
100 (3.94)
1316 (5.18)

1316 (5.18)

A

275 (10.83)
325 (12.80)
325 (12.80)
325 (12.80)

325 (12.80)

a1

B1

56 (2.17)

575 (2.26)

575 (2.26)

68.5(2.69)

68.5(2.69)

Variador universal de alto rendimiento _ 51

B2

356 (1.40)
356 (1.40)
356 (1.40)
46.5(1.83)

46.5(1.83)

Variador universal
con control vectorial optimizado

Unidades : mm(pulgadas), kg

C (7] Peso
24094 7028 26.4
24094 7028 354
24094 7028 354
24094 9(0.35) 435
24094 9(0.35) 435



- Contacte al servicio autorizado mas préximo para cualquier revision, reparacion o ajuste.
- Contacte un técnico de servicio calificado cuando necesite realizar un mantenimiento.
iNo desarme ni repare por su cuenta!

Instrucciones de seguridad - Todo trabajo de mantenimiento e inspeccién debe ser realizado por personal experimentado.

cee

catalogo técnico

VARIADORES DE VELOCIDAD

Girardot 1368
C1427AKD - Buenos Aires
Argentina

Teléfono: (011)4554-3232 (rot)
Fax: (011)4552-3611
Correo: info@erhsa.com
www.erhsa.com
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