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Nuevo variador de tamano micro
de LS Industrial Systems

STARVERT iES

Solucion 6ptima para el control de motores pequenos

0.1~0.4kW monofasico 200~230 Voltios
0.1~0.4kW trifasico 200~230 Voltios
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Pequeno y potente...

Creamos un variador de tamano micro que brinda la solucién 6ptima para

el control de motores pequenos.

Sorpréndase por las prestaciones de esta nueva linea.

( € @ @ 1S09001 1S014000 STARVERT iE5 09,



Altas prestaciones
en un tamano reducido

El iE5 se adapta perfectamente a aplicaciones de baja potencia,

como maquinas de embalaje y envasado, cintas transportadoras, molinos, etc...

El iE5 es de tamafo micro, 15% mas pequefio en comparacion
con el producto anterior.

128mm

A\ WARNING

WRISK OF INURY OR ELECTRIC SHOCK
READ THE AN
IIILMHETéN THE SAFETY

/\ WARNING

RIS OF INJURY ORELECTRIC SHOCK-
READ THE WANUAL AND FOLLOW THE SAFETY
INSTRUCTIONS BEFORE USE

/B WAISK OF ELECTAIC SHOCK
ALL POWER w’m“ﬂ LEISTU‘: MRUTES
WAISK OF ELCTRIC SHOCK
SECUFELY GRAOUMDRART) THE RVENTES
| SO CROUMORAATY T W |

Ls

|/A\| WRISK OF ELECTRIC SHOCK
SEFORE OPENIG THE COVER DCOWECT
AL PR AND WAT ATLEAST 10 ANUTES

mRISK OF ELCTRIC SHOCK
SECURELY GROUNDIEARTH THE INVERTER.

LS
© [

*Para el modelo de 400W

e
| - > \/;mm

68mm

SV002 iE5-1

La operacion es mas facil gracias a las 6 teclas y al potenciometro
giratorio. Ademas, un set reducido de 100 parametros simplifican

su programacion.

Luz indicadora: edicién

Luz indicadora: en marcha
—— Luz indicadora: avance

—— Luz indicadora: retroceso

Potenciémetro giratorio

Tecla de marcha

Tecla Stop/Reset

Tecla SHFT: cambia entre grupos de programa
y grupos de operacion

Tecla FUNC: cambia y almacena los valores de los parametros

~ Usar para cambios de cédigo y para aumentar el valor requerido en el parametro

——— Usar para cambios de codigo y para disminuir el valor requerido en el parametro
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/\ WARNING

BRISK OF INJURY OR ELECTRIC SHOCK
FIEAD THE MANUAL AND FOLLOW THE SAFETY
INSTRUCTIONS BEFORE USE.

/I\| WRISK OF ELECTRIC SHOCK

BEFORE OPENING THE CASCONNEC
ALL POWER AND WAIT AT 10 MINUTES.

WRISK OF ELCTRIC SHOCK
SECURELY GAOUND(EARTH) THE

NVEATER

El Control Pl se utiliza por
ejemplo, para controlar el nivel de
aceite, la temperaturay la presion
de planta o de proceso. Esta
funcion compara el valor progra-
mado en el variador con los
valores de sefiales medidas por
sensores. El control se realiza en
forma proporcional e integral.

El iE5 proporciona ambas
sefales de control PNP y NPN
de tal modo que es posible
aplicar +24V sin importar qué
tipo de sefial adopte el
controlador externo.

&
=

e

[

m Interfaz de comunicaciones Modbus&&

La opcion de comunicaciones
Modbus permite controlar las
unidades a través de PLC u

otros dispositivos externos.

* Opcional

e
=

Funcion copiar parametro (en desarrollo)’ % s |

Los parametros programados
en una unidad pueden ser
duplicados y copiados a otras
unidades mediante esta

funcién.
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Moior ‘

’ 0.1KW(1/8HP) } .....................................

’ 02kW(1/4HP) } .....................................

‘ 04KW(05HP) } .....................................

C: Comunicaciones RS-485 disponible como opcional

-: Comunicaciones RS-485 no disponible

» 1: Monofasica 220V
Tension de entrada .
2: Trifasica 220V

Serie del variador LS Starvert

Capacidad méaxima del motor (kW)
(001:0.TkW ~ 004 : 0.4kW)

Nombre de la serie del variador LS

" SVOO04iE5-1

200 ~ 230V 1phase
5.5A 50/60Hz
OUTPUT 0 ~INPUTV 3phase
2.5A 0.1~200Hz
0.5HP/0.4kW (D)

0010222100155

1

INPUT

220V (wifasico
VOO ES-1 ‘ ..................................... | V00T E52 l
SVOORIES] { ..................................... | SVO02iE5-2 |
SuwEst [ sz |

\ LS Industrial Systems Co., Ltd. made in Korea /

A

A

Modelo del variador

Especificacion de la tension de entrada

Tension de salida, corriente de salida nominal,
frecuencia, capacidad del variador

Cédigo de barras y nimero de serie

o
JE5|.1./|.C.)
A
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Especificacion estandar

B Especificacion basica

Modelo : SV OO0 iE5>-0 001-1 002-1 004-1 001-2 002-2 004-2
[HP] 1/8 /4 12 1/8 1/4 12
Motor aplicable
[kw] 0.1 02 04 0.1 02 04
Capacidad nom. [kVA] 03 06 095 03 06 114
Corriente nominal [A] 08 14 25 08 16 30
Salida Nominal
Frequencia salida [Hz] 0~200[HZ]
Tension de salida [V] trifasica 200 ~ 230V
Tension aplicable [V] monofésica 200 ~ 230 VAC (+10%) ‘ trifasica 200 ~ 230 VAC (£10%)
Entrada nominal | Frecuencia de entrada [Hz] 50~60[Hz] (+5%)
Corriente nominal [A] 20 35 55 | 12 20 35
m Control m Operacion
Tipo de control Control V/F Método de El método de operacion puede ser seleccionado entre:
Resallian e Comando digital : 001Hz operacion teclado, bornera o comunicacion.
frecuencia Comando analogico : 0.06Hz (Max. frg: - 60Hz) Seleccion de Método analdgico : 0~10(V), 0~20(mA), potencidmetro
- frecuencia Método digital : Teclado
L Comando digital :
Precision de la . . )
' 0.01% de frecuencia méaxima de salida Funcion de L . .
consigna de . . Control PI, Subir-Bajar, operacion trifilar (3 hilos)
. Comando analdgico : operacion
fiecuenda 0.19 de frecuencia méxima de salid
1% de frecuencia maxima de salida NPN / PNP seleccionable
Tipo de control V/F V/F lineal, cuadratica, definida por el usuario Operacion de avance/retroceso, reset, jog por impulsos,
Terminal
Capacidad de sobrecarga| 150%/ 1Min .. | frecuencia multipasos (subir/bajar), frenado de CC en modo
multifuncion d i def ia disminucion d
Incremento de Par Incremento de Par manual / automético Entradal (5 puntos) e paraca, Incremento de frecuencia, disminicion de
P12 P3 frecuencia, operacion trifilar (3 hilos), disparo externo
“Nota 1) El estdndar para la capacidad nominal es 220V. " "™ | AyB, cambio a operacion general desde operacion PI.
“Nota 2) Latensién de salida méxima no supera la tensién de entrada y P4,P5 Cemamsl analégico Al e s
la tension de salida puede definirse por debajo del nivel de la tensién de entrada. L . e '
subir/bajar guardar frecuencia, suprimir.
L‘:’:’e‘ligd Estado de operacion y fallo
multifuncion | (N).NO CA250V debajo de 0,3A y debajo de 30V CC 1A
Salida
Salida 0~10Vdc(debajo de 10mA): puede seleccionarse entre
analégica frecuencia, corriente, tension, tension de CC

B Proteccion m Condicion de operacion garantizada
Sobretension, baja tension, sobrecorriente, falla a tierra, SiEEE FErESTBURETS
Blogueo sobrecarga , sobrecalentamiento, Gabinete IP20 (tipo abierto)
(Trip) sobrecarga de capacitores, pérdida de fase, Temperatura ambiente -10°C ~ 65°C
pérdida de consigna, falla de hardware Temperaturadeproteceion | - 20° C ~ 65°C
Alarma Limitacion dinamica, sobrecarga. Humedad Por debajo del 90% HR (sin condensacion)
P oa . . Alti ibraci6 Por debajo de 1000m, 5,9 2(0,6G
Pérdida de Menos de 15mseg : Operacion continuada (deberia estar S or debajo de 1000m, 5,9m/seg? (066)
alimentacion | dentro de la tension de entrada nominal y la salida nominal) o » Ambiente libre de gas corrosivo, gasinflamable,
momentanea | Mas de 15mseg : Operacion de rearranque automatico Condicion de instalacion e s e
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Entrada de CA
(200~230V)

Terminal de
entrada
multifuncion

*Nota 3)

Cableado

Puente  Nota)

MCCB
ON NG,

OO

Tierra

P1 Valor por defecto de fabrica : Operacion de avance

P2 Valor por defecto de fabrica : Operacion de retroceso ~ AM

P3 Valor por defecto de fabrica : Parada de emergencia

P4 Valor por defecto de fabrica : Reset por fallo CM

P5 Valor por defecto de fébrica : Operacién en modo JOG
30A —O

30C
30B

() VR:Alimentacién 12V 100mA para frecuencia analégica

() Vi:Entrada de frecuencia analégica (tension o corriente)

CM:Terminal comdn

y

“Nota1) “@" y “O" significan, respectivamente, el circuito principal y el circuito de control.
Conecte los terminales Ry S en uso monofasico.

*Nota 2)

*Nota 3)

*Nota 4)

La salida analégica es de 0 a 10V.
Tension o corriente para la consigna externa de velocidad.

Los terminales Py Pl para la inductancia de CC estan conectados en cortocircuito.

*Nota 2)

Salida analdgica

Terminal multifuncion de salida por relé
menos 250V CA,0,3A
30VCC 1A

Inverter Starvert iE5 Series _ 08



Funcion de los bornes

WBULSLTL P P1IDCN LUV LWL

Borne Nombre del borne Descripcion
RST Entrada de CA Conectar alimentacion CA trifasica
(VATAYY Salida del variador Conectar motor CA trifasico
Circuito principal
P,P1 Conexidn de la inductancia de CC Conexién de la inductancia de CC
G Tierra Terminal de conexion a tierra

*Nota) Conecte los terminales Ry S para la unidad monofasica.

WP1.J|.P2.|.P3.)|.P4,

uP5,) VB, LAILLAW|.CI.|30A1|308B/130C)

Clasificacién Borne Nombre del borne Descripcion
P1 P2.P3 Valor por defecto de fabrica: P1 (FX: operacién de avance)
T Terminal de entrada multifuncion P2 (RX : operacion de retroceso) P3 (EST : parada de emergencia)
P4,P5 P4 (RST : Reset por fallo) P5 (operacion en modo JOG)
Sefal de entrada
VR Alimentacion para potenciémetro Alimentacion 12V 100mA para frecuencia analégica.
Al Ref. de frecuencia (Tension/Corriente) Senal de referencia de frecuencia CC 0~10V / 4~20mA.
™ Terminal comin Senal de referencia de frecuencia y terminal comin AM
Opciones: la frecuencia de salida, la corriente de salida o la tension de salida.
AM-CM Instrumento de medida El valor por defecto de fabrica es la frecuencia de salida.
Sefal de salida La tension de salida maxima es 0~10V (menos de 10mA).
oS S0 Relé multifuncio La funcién de proteccion del variador bloquea la salida y envia una sefal utilizando
, 30C, elé multifuncion )
esta salida. Menor a 250V CA/0,3Ay menora 30V CC 1A.

Entrada de corriente - Entrada de tension

Funcion del teclado

Clasificacion Pantalla Funcién Descripcion de la funcién
FWD Avance Luz indicadora de avance.
REV Retroceso Luz indicadora de retroceso.
LED SET Edicién/Seteo Luz indicadora de edicién de parametros.
La luz estd apagada cuando el variador esté en acel/desac y
RUN Marcha i ., .
encendida en operacién de velocidad normal.
A Tecla Subir Para cambiar de pardmetro o aumentar el valor.
A\ Tecla Bajar Para cambiar de pardmetro o disminuir el valor.
RUN Teclade marcha | Parainiciar la operacién del variador.
Parada durante la operacién
STOP Parada/Reset o i
de reseteo de fallos.
FUNC Tecla de funcion | Para cambiar y almacenar los valores de los parametros.
TECLA
Para cambiar entre grupo y valor de pardmetro y permite
SHFT Tecla Shift " . ”g i P yP
modificar la posicidn del cursor.
Potenciémetro Para cambiar la frecuencia de operacion.
Selector NPN/PNP Para conmutar entre los modos NPN o PNP.
Selector de Interruptor para transformar las entradas analdgicas en
corriente/tension sefial de corriente o tension.

Inverter Starvert iE5 Series

_09



B Diagrama del método de cambio entre grupos

- =

LL

dEL
et

Los pardmetros de operacion del iE5 estén organizados en dos grupos:

Contenido

Operation group Program group
355 5 Nombre del grupo
g P

P Lj Grupo de operacién

Parametros bésicos para la operacion,
como consigna de frecuencia,
aceleraciéon/desaceleracion, tiempo, etc.

Parametros para funciones adicionales.

pBB Grupo de programa

o Los cambios entre grupos se habilitan pulsando la tecla Shift, cuando la pantalla muestra el primer parametro del grupo.

drl

*Nota)

P
@i @l

La consigna de frecuencia comienza por el primer parametro del grupo de operacion.
El valor por defecto de fabrica es 0.0. Al modificar este parametro se visualizara el nuevo valor como primer parametro del grupo de operacion.

o Sielusuario pulsa la tecla Shift posicionado en un pardmetro que no es el primero del grupo, se activa el
primer pardmetro del grupo. Si el usuario pulsa nuevamente la tecla Shift, cambia de grupo.

Operation group
mrn
L
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Nuevo microvariador STARVERT 1E5

Cambios entre cada codigo y grupo

B Cambios de parametros del grupo de operacion

® Primer parametro 0.0 del grupo de operacién
@ Pulse la tecla Subir A

Fl' i o Segundo parametro ACC del grupo de operacion
A Lo y ® Pulse la tecla Subir A

mnmnr
(EEEEN

d E E @ Tercer pardmetro dEC del grupo de operacién
o Mantenga pulsada la tecla Subir A
d T o Ultimo parametro drC del grupo de operacién
L @ Pulse una vez més la tecla Subir A
Operation group
nrinr i 4 i6
Lildid @ Volver al primer parametro del grupo de operacion

® Pulsando la tecla Bajar ¥ permite cambiar en la direccion inversa

m Edicion de la consigna de frecuencia en 30,05Hz en el grupo de operacion (operacion de teclado)

it B Qxs | ogs | Gxs Exs-E3— [3cas

(1) (5]

® Muestra la informacion del primer parametro

Irirt? g d by I71I7 11— e Eltercerdigito se cambiaa 0
1Ll el grupo de operacion Lt :
Lo o Pulse la tecla de funcién (FUNC) o Introduzca 3 pulsando la tecla Subir A
2] o Laluz de edicién esta apagada 6]
i @ Puede cambiarse el nimero del segundo — — —
L decimal ,‘ ,’,‘ ,’ '—, @ Pulse la tecla de funcién (FUNC)
T © Mantenga pulsada la tecla Subir A hasta T
que el numero lleguea 5
© (7]
Te ® Pulse la tecla Shift ® El valor de la izquierda 30.05 destella preguntando
,‘ [ L, ® La posicion del cursor cambia si debe ser guardado
_' alaizquierda © Pulse la tecla de funcion (FUNC)
(4] (8] o La luz de edicion (SET) estd apagada
L icion del bi ® Se visualiza la frecuencia guardada después
I ° alpp sicion d ¢l cursor cambola TIr 151 dequelaluzdejade destellar
L1y 2laizquierda L1011 _1  eElparametro con el dato guardado se cancela pulsando

© Pulse dos veces la tecla shift la tecla Shift (SHIFT), la tecla Subir A
y luego la tecla Bajar ¥

*Nota) El parametro guardado puede cancelarse pulsando todas las teclas excepto la tecla de funcion (FUNC).

Inverter Starvert iE5 Series _




*Nota 1)

B Grupo de operacion

» Rango de o Valor por defecto Cambiode modo
Visor Funcién definicion Descripcion defibica durantelaoperadon
Establece la frecuencia de salida del variador.
Muestra la consigna de frecuencia durante la detencién y muestra la
. . frecuencia de salida durante la operacion; en el caso de operacion a
0.0 Consigna de frecuencia 0~200[H7 multiples velocidades, la frecuencia multipaso sera cero. 00 o
La definicion de frecuencia no puede ser superior a la frecuencia
méxima (P16).
ACC Tiempo de aceleracion . » » . 50 (@]
- — 0~6000[sec] Tiempo ACC/dEC en cero en el caso de aceleracion/desaceleracion en multiples pasos.
dEC Tiempo de desaceleracion 100 (@]
0 Operacion utilizando la tecla RUN y la tecla STOP del teclado
1 FX: Comando de operacion de avance
Modo Drive Operacion desde RX : Comando de operacion de retroceso
1 X
drv (RUN/STOP) =4 3 los bornes FX : Operacién y comando de parada
RX: Seleccién de retroceso
3 Comunicacion: Opcion de comunicacion
0 - Programacion desde el teclado 1
Digital —
1 Programacion desde el teclado 2
Modo de
Frq frecuendia 0~4 2 Entrada del borne Al 0 X
3 Analdgico Potenciémetro integrado
4 Opcién de comunicacién o
St1 Frecuencia multipaso 1 Programacion frecuencia multipaso 1 100
St2 Frecuencia multipaso 2 0~200[Hz] Programacion frecuencia multipaso 2 200 (@]
St3 Frecuencia multipaso 3 Programacion frecuencia multipaso 3 300 (@]
CUr Corriente de salida Visualizacion de la corriente de salida - -
rPM Nro de giros del motor - Visualizacion del nimero de RPM del motor - =
dCL Tension del bus de CC del variador Visualizacion de la tension de CC en el interior del variador - -
vOL Tension de salida = Visualizacion de la tension de salida voL =
non Visualizacién de fallos Visualizacion del tipo de fallo, frecuencia, tension y estado de funcion actual. . B
Si el modo Drive esta programado en 0, seleccionar la direccion de rotacion. -
Seleccion de direccion oA
drC de rotacién del motor Fr F Operacion de avance P (@]
r Operacion de retroceso
B Grupo de programa
pa Rani P i
Visor Funcioén d:ﬁgiocigﬁ Descripcion Ve by d%"ﬁfope%
PO Salto de codigo 0~88 Programa el niimero de salto de codigo 1 o
Almacena informacion sobre: tipo de fallo y frecuencia, corriente,
P1 Histérico de fallo 1 acel/desac y condicion de parada de fallo. noOn R
El dltimo fallo se guarda como histdrico de fallo 1.
P2 Histérico de fallo 2 - nOn -
P3 Histérico de fallo 3 nOn -
P4 Borrar histdrico de fallo 0~1 Borra el histdrico de fallos P1 ~ P3 0 (@]
0 Se permite el giro en ambos sentidos.
Prohibicion de giro - -
P5 Avance Retroceso 0~2 1 Se prohibe el giro en avance. 0 X
2 Se prohibe el giro en retroceso.
P6 Patron de aceleracion B 0 Funcion de patron lineal Q .
P7 Patron de desaceleracion 1 Funcion de patrén en forma de S
0 Parada con desaceleracion
P8 Seleccion del modo de parada 0~2 1 Parada con frenado de CC 0 X
2 Parada con funcionamiento libre
. Frecuencia de arranque de frenado de CC.
Frecuencia de
P9 FranadodaGe 0.1~60[Hz La frecuencia de frenado de CC no puede definirse por debajo de la 50 X
frecuencia de arranque P18.

Nota 1) Se visualiza solamente cuando P8 esta programado en 1 (parada de frenado de CC)
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*Nota 1)

bla de codigos de funcion

® Grupo de programa

fa Rango de P Valor por defecto Cambiodemodo
- Visor Funcion definicion Descripcion defibrica durantelaoperadion
P10 Tiempo de espera 0~60[sed Cuando se alcanza el valor P9, el variador corta la salida de tensién durante el tempo 01 X
del frenado de CC programado, antes de iniciar el frenado de CC. )
» Corriente continua que circula al motor.
~ 0,
P11 Tensidn de frenado de CC 0~2000%] El estandar es la corriente nominal del motor (P43). %0 x
P12 Tiempo de frenado de CC 0~60([sec] El tiempo que circula CC al motor. 10 X
Tension de arranque del o Tension de corriente continua que circula al motor antes que éste arranque.
P13 frenado de CC 0~2000%] Corriente nominal del motor (P43) 50 x
P14 Tiempo de arranque - q A
del frenado de CC 0~60[sec] Tiempo que circula la CC al motor antes que éste acelere. 0 X
o Determina la frecuencia de la operacion por impulsos(JOG). 1)
P15 Frecuencia de impulsos (JOG) 0~2001H2 La frecuencia no puede programarse en un valor superior a la frecuencia maxima (P16). 100
Determina el limite superior de la frecuencia.
P16 | Frecuencia maxima 40~200[Hz] ® Nota : Una vez que se cambia el valor de frecuencia maxima, 600 X
todos los valores de los pardmetros, excepto P17 (frecuencia base), se cambian
a esta frecuencia si se encuentran por encima de la nueva frecuencia maxima.
P17 Frecuencia base 30~20[H] La frecg'enC|a a !a cual el variador envia 600 %
su tension nominal al motor.
P18 Frecuencia de arranque 0.1~10[Hz] Limite inferior de la frecuencia. 05 X
i 0 Incremento de torque manual.
P19 'Selecaon de 0~ q a 0 M
incremento de torque 1 Incremento de torque automatico.
P20 Incremento de torque en 0~15[% El valor de incremento de torque durante la operacion de avance, 5 %
operacion de avance basado en la tension de salida méxima.
Incremento de torque en El valor de incremento de torque durante la operacion de retroceso,
P21 ) 0~15[%) ) o 5 X
operacion de retroceso basado en la tension de salida méxima.
0 Lineal
P22 Patrén V/F 0~1 = 0 X
1 Cuadratico
P23 Ajuste de la tension de salida 40~110[%] Ajuste de la tension de salida, basado en un porcentaje de la tension de entrada. 100 X
Seleccion de interrupcion Corte de la salida del variador en caso de sobrecarga.
P24 0~1 I o o . 1 o
por sobrecarga La funcion de proteccion por sobrecarga se activa si el usuario lo programa en el valor 1.
Nivel de fallo o Determina la cantidad de sobrecarga de corriente basada en un porcentaje de
P25 por sobrecarga 50~20004] la corriente nominal del motor (P43) . 180 ©
P26 Tiempo de retardo del 0~60[sed E! variador corta la §alida, si el nivel de la corriente programado en P25 0 o
fallo por sobrecarga circula durante un tiempo mayor al programado.
Determina la funcionalidad de la limitacion
dinamica de corriente.
Func. Durante Durante Durante
Prog. la desaceleracion la marcha constante la aceleracion
bit2 bit1 bit0
| delal 0 _ - :
Seleccién de la limitacion
- - - \ X
p27 dindmica de corriente 0~7 ! 0
2 - v -
3 - v \
4 v - -
5 v - v
6 \ v R
7 v v v
Nivel de corriente de la Determina la cantidad de corriente necesaria para activar la funcion
P28 limitacién dindmica 30~150(%] de limitacién dindmica, basada en un porcentaje de la corriente nominal 150 X
del motor (P43).
P29 Guardar frecuencia 01 Selecciona si se guarda la frecuencia durante la operacion subir/bajar. 0 %
Subir/Bajar Si se programa 1 se guarda sobre la frecuencia Subir/Bajar (P30).
P30 Frecuencia Subir/Bajar = Posicion donde se guarda la frecuencia antes del paro o la desaceleracion del variador. 000 -
Cuando se habilita la operacion del equipo, primeramente funciona a la frecuencia
i dei de intervalo (Dwell) durante el tiempo P32.
P31 Frecuencia de intervalo 01~200[H2 ’ P o 50 X
(Dwell) El valor de la frecuencia Dwell se puede programar entre P16 (frecuencia méxima) y P18
(frecuencia de arranque)
P32 Tiempo de intervalo (Dwell) 0~10[sec] Definicion del tiempo de la operacion de la funcion intervalo (Dwell). 00 X

*Nota 1) Se visualiza solamente cuando P8 esta programado en 1 (parada de frenado de CC)
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Tabla de codigos de funcion

m Grupo de programa

i i 2 Rango de Py Valor por defecto | Cambio de modo
Visor Funcion deﬁrglicién Desc”pqon depfébrica |durante la operacion
Determina la deteccion de fallo seguin el criterio del operador.
Func. | Deteccion de puesta Deteccion Deteccion
atierra durante el enfase enfase
Set funcionamiento(GCt) |  de entrada (Col) de salida (Pot)
bit 2 bit 1 bit0
0 - - -
P33 Deteccion del fallo 0~7bit] 1 v 0 (o)
por el operador 2 v
3 \Y \Y
4 v
5 v \Y
6 \ Y
7 v Y v
) P34 se activa cuando DRV se programaen 10 2.
P34 :Elgc’\?on demarcha 0~1 El motor se acelera cuando las terminales FX o RX se encuentran en ON'y 0 X
el variador se encuentra energizado.
R P34 se activa cuando drv se programa en 10 2 (RUN/STOP por bornera de control).
earranque i L i
P35 | despuésde 0~1 El motor se acelera después de resetear la condicién de fallo, cuando las terminales 0 [e)
RX o FX se encuentran en ON.
resetear fallo
Mientras el motor esta girando, esta funcion previente los fallos probables.
Func. Puestaen Rearranque después Operacion Aceleracio
marcha en defallo de alimenta- después de e erac:on
ON (P34) cién instanténeo fallo (P35) noma
Prog.
bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
0 N B N B
1 - - - v
2 - - v -
3 - - M M
L . 4 - v - -
p3e | Seleccionde bisqueda 0~15bit] 0 e}
de velocidad 5 - v - v
6 - v v -
7 - \ \ \
8 v - - -
9 v - - v
10 v - v _
1 v - \Y \Y
12 v \ - -
13 v \Y - \
14 v v v -
15 v v \Y \
Nivel de corriente de Limita la cantidad de corriente durante la funcién de bisqueda de velocidad ,basada en
2 . 80 ~ 200 [%] ! 100 (e)
27 busqueda de velocidad %1 la corriente nominal del motor (P43).
Definicion del niimero de veces que el variador intenta arrancar automaticamente
después de un fallo.
Silos fallos superan el nimero de veces definido, la unidad no rearranca
Numero de intentos de automaticamente. o
P38 rearranque automatico 0~10 La funcion se encuentra activa cuando (drv) se encuentra programadoen 1 oen 2. 0
No rearranca con las sig. funciones de proteccion: OHt, Lvt, ESt, HWt.
Tiempo de espera para el Tiempo que debe transcurrir entre el fallo y el comienzo del
P39 rearranque automatico 0~60lsec] rearrangue automatico. 10 ©
P40 Seleccion de capacidad del motor 0.1~04 kW] Selecciona la potencia del motor a utilizar. -*Nota 2) X
P41 Nimero de polos del motor 2~12 Selecciona el nimero de polos del motor y afecta el valor rpm en el grupo(drv) . 4 X

*Nota 2) Elvalor inicial de P40 se define para la capacidad de la unidad.

Inverter Starvert iE5 Series _ 14



Tabla de codigos de funcio

m Grupo de programa

: - Rango de s Valor por defecto | Cambio de modo
Visor Funcion definicién Descripcion U fibrica  |durante I operacion
Compensacion por Ingrese la diferencia entre la frecuencia de entrada y la velocidad nominal del motor, i
P42 resbalamiento O~ convertida a frecuencia. D) x
P43 Corriente nominal del motor 0.0~255[A] Ingrese el valor de la corriente nominal del motor sefalada en la placa de identificacion. - X
paa Corriente del motor 00~255A] Ingrese el valor de la corriente del motor, girando a velocidad nominal, : M
sin carga : : sin carga aplicada.
Seleccién de frecuendia Cuanto mayor es el valor de portadora definido, menor es el ruido en el motor .
P45 portadora de IGBT 1~10[kHz] El aumento de la frecuencia portadora aumenta la fuga de corrientes de pérdida. 3 e}
. 0 Control V/F
P46 rsneclxedc;ti):f:ritrol 0~2 1 Control de compensacion de resbalamiento 0 X
2 Control PI
P47 Ganancia P de control PI 0~999.9[%] i X 300.0 (@]
- Determina la ganancia de respuesta del control PI
P48 Tiempo | de control Pl 0.1~32.0 [sec] 1.0 (@]
P50 Ganancia F de control PI 0~99.99 [%] Ganancia hacia adelante del control PI 0.0 (@]
P51 Limite superior de frecuencia Pl 0.1~200[Hz] | Limitalafrecuencia de salida mediante el control PI. 60.0 (@]
. - El valor definido puede estar entre la frecuencia maxima (P16)
P52 Limite inferior de frecuencia PI 0.1~200[Hz] y la frecuencia de arranque (18). 50 (]
Selecciona los parametros que se visualizan en el display cuando se aplica tension.
0 Frecuencia de operacion
1 Tiempo de aceleracion
2 Tiempo de desaceleracién
3 Método de funcionamiento
4 Método de frecuencia
Seleccionde 5 Frecuencia multipaso 1
visualizacion en el 6 Frecuencia multipaso 2
P53 i . 0~15 0 o
dlsplay con el variador 7 Frecuencia multipaso 3
energizado 8 Corriente de salida (Cur)
9 Rpm del motor
10 Tension de CC del variador
n Seleccion de visualizacion por el usuario (vOL)
12 Display de fallo 1
13 Sentido de giro del motor
14 Salida de corriente
15 Rpm del motor
Ganancia del nimero Muestra el nimero de rpm del motor, afectado por la relacién de
1~1000 [% 100
P54 de rpm del motor vl transmision (expresada en %). Es posible monitorear con el cddigo (rPM). ©
P55 Cte. fie tiimgo Rlle filtro 0~9999 Ajuste de la respuesta de entrada analdgica. 10 O
para la entrada
- Determina el valor minimo de la entrada analégica como un porcentaje
~ 0,
P56 Entrada minima de Al (vol/cor) 0~100[%] dela entrada total. 0 O
£ s -
P57 aT;r?r:Zur::!;::r CEEEOrCns 0~200 Frecuencia en caso que la entrada analdgica sea el valor minimo. 0.0 o
P58 Entrada méxima de Al 0~100[%] Determina el valor maximo de la entrada analdgica como un porcentaje 100 o)
de la entrada total.
F i i I
P59 e;e(::;::‘aa’i?r::xondlente a 0~200[Hz] Frecuencia en caso que la entrada analdgica sea el valor maximo. 60.0
P60 Cte. de tiempo del filtro para pot. 0~9999 Determina la respuesta de la funcién de entrada del potenciémetro integrado. 10
P61 Valor minimo de potenciémetro | 00 %] Determina las rpm minimas de la entrada de potenciémetro como porcentaje 0
integrado dela entrada maxima
P62 ngc:;?:éz 3?;32:22{::;2 0~200[Hz] Frecuencia a la minima corriente de entrada de potencidmetro. 00 (@]
Valor méximo de entrada de Determina el valor maximo de potenciémetro como un porcentaje
P63 | hotenciometro 0~1000%1 | e 2 entrada total (%) 19 o
Frec. correspondiente ala entrada o i -
P64 de potenciemetro 0~200[Hz] Frecuencia relacionada con la sefial de entrada méaxima. 60.0 (@]
Seleccién de criterios 0 Desactivado
P65 para la pérdida de senal 0~2 1 Activado por debajo de la mitad del valor definido 0 o
de entrada analogica 2 Activado por debajo del valor definido

*Nota 3) Todos los valores de P42 y P44 se modifican para adoptar la capacidad del motor P40.
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codigos de funcion

m Grupo de programa

Visor Funcién gzﬁgﬁi‘gﬁ Descripcion Velleprryaka df;':gﬁ;d:p':,gﬂ%n
P66 Entrada multifuncion 0 Comando de operacion de avance (FX) 0 o
configurable P1 1 Comando de operacién de retroceso (RX)
P67 Entrzlada multifuncion ) Parada de eme(gencia (EST - Disparo por parada de emergencia): Corte 1 o
configurable P2 temporal de salida.
Pes Entrzlada multifuncion 3 Reset de fallo (RST) ) o
configurable P3 4 Comando de operacion por impulsos (JOG)
P69 Entrgda multifuncion 5 Frecuencfa mult?paso - baja ; o
configurable P4 6 Frecuencia multipaso - alta
7
8
9
10
-2 " Frenado por inyeccion de CC durante el paro
12
13
14
P70 Entréda multifuncion 15 Funlcién'de operacion Subir frecuencia . o
configurable P5 16 subir-bajar Bajar frecuencia
17 Operacion trifilar (3 hilos).
18 Entrada de senal de fallo externo : contacto A (EIA).
19 Entrada de sefial de fallo externo : contacto B (EIB).
20 Cambio del modo de operacion de Pl a operacion normal (V/F).
21
2 Mantenimiento de la Ultima sefial de entrada analdgica.
23 Aceleracion/ desaceleracion deshabilitados.
24 Inicio de guardar frecuencia subir/bajar.
P71 Visualizacion de estado BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO i
del borne de entrada P5 P4 P3 P2 P1
P72 Ez?:;a;;:?;z:rcal:;;ﬂ:;ﬁz del 1~20 Cuanto mayor es el valor definido més lenta es la velocidad de respuesta. 15 o
Elemento de salida Salida correspondiente a 10[V]
» B 0 Frecuencia de salida Frecuencia méxima
P73 ZZ'EE:&girl]aag)gr;fgurac'on 0~3 1 Corriente de salida 150% 0 o
2 Tension de salida 282V
3 Tension de CC del bus del variador | 400V CC
P74 Nivel de ajuste de salida analdgica |  10~200[%] En basea 10V. 100
P75 Detector del nivel de Frecuencia Usado cuando la funcion del terminal de salida de relé (P77) 300
Ancho de banda de detector 0~200H esta definidaen0~4.
P76 de frecuencia No puede ser programado por encima de la frecuencia maxima (P16). 100
0 FDT-1
1 FDT-2
2 FDT-3
3 FDT-4
4 FDT-5
5 -
6 Sobrecarga del variador (IOLt)
7 Detencion del motor (STALL)
Seleccion de funcion 8 Fallo por sobretension (OVt)
P77 del relé multifuncion 0~17 = = 17 (e}
configurable 9 Fallo por baja tension (LVt)
10 Sobrecalentamiento del ventilador de enfriamiento (OHt)
1 Pérdida de consigna
12 Durante el funcionamiento
13 Durante la parada
14 Durante el funcionamiento constante
15 Durante la busqueda de velocidad
16 Tiempo de espera para la seial de puesta en marcha
17 Seleccion de salida por fallo
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Tabla de codigos de funcion

m Grupo de programa

n : Rango de . Valor por defecto | Cambio de modo
Visor Funcién deﬁgicién Descripcion depfébrica |durante la operacién
Func| Al programar un Al producirse un Al producirse el
nuimero de intentos fallo fallo de
de rearranque automatico distinto al de baja tension
baja tension
Prog.
bit2 bit 1 bit0
0 - N -
1 - - v
P78 Seleccion de salida de fallo 0~7/bit] 5 - " . 2 (@]
3 = v v
4 v - -
5 v - v
6 v v =
7 v \ v
P79 Numero de variador 1~250 Programado para la opcion de comunicacion RS-485 1 O
Seleccion de la velocidad de comunicacion del RS-485
i 0 2400 [bps]
pgo | oddd 0~2 s 2 o
le comunicacion 1 4800 [bps]
2 9600 [bps]
Se emplea cuando la consigna de frecuencia proviene de una sefial analdgica
Seleccion del control (potenciometro) o de RS-485
P81 de n_1archa cuanc:lo 0~2 : : : : : _ : 0 o
se pierde la consigna 0 Funcionamiento continuo a la frecuencia anterior a la pérdida de consigna.
de frecuencia 1 Parada de funcionamiento libre (interrupcion de salida).
2 Desaceleracion hasta la parada.
Tiempo de espera tras la Sila consigna de frecuencia no ingresa durante el tiempo _
P82 pérdida de consigna de 0.1~120[sec] de espera, ante la pérdida de la misma, 10
frecuencia el variador continuara su funcionamiento segun la seleccién de P81.
P83 Tlempg de.e,spera de 2~100[ms] Enel caso qe‘comUﬁlcac10n RS-4§5, deﬁnla_on del tiempo de espera 5
comunicacion hasta la proxima salida TX después de la sefal TX.
El bit de paridad de comunicacién y Paro se definen del siguiente modo.
Bit de paridad Bit Paro
P84 Ajuste del bit de 0~3 0 - ! bft Paro 0
paridad/Paro 1 o 2 bit Paro
2 Paridad impar 1 bit Paro
3 Paridad par 1 bit Paro
Para resetear los valores ingresados por los usuarios a los parametros de fabrica.
0 -
P85 Reseteo de parametros 0~3 1 Reseteo de los parametros de los 2 grupos. 0 X
2 Reseteo de los parametros del grupo de operacion.
3 Reseteo de los parametros del grupo de programa.
P86 T i 0~FFFF La contrasefa ingresada para prolh|b|r el cambio .de parametros 0 o
y de valores se define como un ntimero hexadecimal.
La prohibicion de cambio de parametros puede ejecutarse
ibici6 i o anularse mediante la contrasefia (P86).
P87 Prohlbl’qon de cambio O~FFFF : : i 0 o
de pardmetros UL (Desbloquear) Se permite el cambio de pardmetros.
L (Bloquear) Se prohibe el cambio de pardmetros.
pas Version de software . Muestra la verspp de software del variador. . "
Consulte la version del manual.
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Display Protecciones Descripciones
,'-,’ ,'— ,‘— Sobrecorriente El variador deja de funcionar cuando la corriente de salida supera en mas de 200% la corriente nominal del variador.
i . La salida de la unidad se deshabilita cuando se produce un fallo de fuga de corriente a tierra y si el valor de dicha fuga
Y ol Fallo de fuga de corriente . . .
== atierra supera los valores nominales internos del equipo.
—r . La salida del variador se deshabilita cuando se produce un desequilibrio en la salida de corriente debido a una situacion
L r Fallo de fuga de corriente . . K .
=== atierra anormal como un fallo a tierra durante el funcionamiento y a uno de los U,V,W le llega una corriente muy elevada.
=T Sila corriente de salida del variador supera el 150% de la corriente nominal durante més de un minuto,
1Ll Sobrecarga del . N . » . .
== variador la salida se deshabilita. El tiempo de proteccion se acorta al aumentar la corriente de salida.

,'__,’ ,'_ ,‘: Fallo por sobrecarga El variador se deshabilita cuando su corriente de salida supera el 150% de su corriente nominal durante mas de 1 min.
e TRT Sobrecalentamiento del El variador se deshabilita cuando se sobrecalienta debido a un fallo del sistema de ventilacion, cuando existe algun
L variador tipo de obstruccién en el sistema de ventilacion, o cuando la temperatura ambiente es muy elevada.

El variador se deshabilita en el caso de pérdida de una fase en el producto trifasico o si el nivel de fluctuacién de la
A S:gar(e:_cti”?a de tension del Bus de CC se incrementa al agotarse el capacitor principal. El tiempo de deteccién de
== i

sobrecarga del capacitor puede variar segun la corriente de salida.
,'—’,'_,’,‘: Pérdida de la fase de salida El variador se deshabilita cuando falta una o més fases de salida (U, V, W).
A El variador se deshabilita si la tension en el bus de CC del circuito principal es mayor a 400V, cuando el motor
L= Sobretension desacelera. También puede ocurrir ante una subida de tensién generada por el sistema de alimentacion.
,'_ IR ,'_- Baja tension El variador detiene su salida cuando la tension del circuito principal de la unidad cae por debajo de 180V .
E ,'_: ,’:’ Fallo al guardar parametro Se visualiza cuando los parametros programados por el usuario no son guardados en memoria.

Se visualiza con fallo en el funcionamiento de la CPU 0 el SO.
LI Puede no resetearse con las teclas STOP/RST del teclado o con la terminal de reposicion.
o Fallo de hardware ) X . .

del variador Vuelva a intentar después de haber detenido completamente el variador y haberlo desconectado de
la alimentacion.
o ’ La salida de la unidad se deshabilita cuando el terminal EST esta activado. Se utiliza como paro de emergencia.
O Pérdida instantanea » o -l . “AN”
| g de alimentacis Precaucion: Con la sefial FX o RX de comando de operacidn de terminal en “ON",
- e alimentacion . ) . . . .
si el terminal EST se desactiva el variador comenzard a funcionar normalmente.

-0 Contacto de sefial de fallo Cuando el borne configurable de entrada (P66~P70) esta programado en niimero 18, fallo de la sefial externa
[y gy externo, entrada A de entrada : A, el variador detiene su salida.
I Contacto de sefal de fallo Cuando el borne configurable de entrada (P66~P70) esta programado en niimero 19, fallo de la sefal externa
CCo

externo, entrada B

de entrada: B, el variador detiene su salida.

Pérdida de la consigna
de frecuencia

Muestra el estado de fallo de la consigna de frecuencia. En el caso de la operacién desde la entrada analdgica
(0~10V), 0~20mA o desde la opcion (RS485), sin asignar ninguna sefal de operacion, esta se realizara de
de acuerdo al método configurado en P81.
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Evaluacion y solucion de problemas

Protecciones | Causa del fallo

Solucién

PREC AUClON Este fallo causado por sobrecorriente puede dafar las piezas del semiconductor de potencia interno de la unidad,
*demodo tal que es necesario corregir primero la razén de la sobrecorriente y luego arrancar la operacion.

® Eltiempo de acel/desac es demasiado corto comparado con
lainercia de carga (GD2).
Iwind} o La carga es mayor que la corriente nominal del variador.

Aumente el tiempo de acel/desac.

Reemplace por un variador de mayor capacidad.

[ g . ; . )
Hi N ® Elvariador regenera debido al tipo de carga. ® Intente operar después de parar totalmente el motor o use
Sobrecorriente la funcion de busqueda de velocidad (P36).
e Cortocircuito a la salida o fallo de fuga de corriente a tierra. ® Revise el cableado de salida.
o El frenado mecanico del motor funciona demasiado rapido. ® Revise el freno mecanico.
[ = ,'_-, ,’_— - ® El cable de salida del variador esta en fallo a tierra. ® Revise el cableado de los bornes de salida.
Fallo de fuga de corriente * Laaislacion del motor esté dafiada debido al calor. ® Reemplace el motor.
atierra
[l 1 . ) .
oL LI = e La carga es mayor que la nominal del motor. ® Use un motory un variador de mayor capacidad o reduzca la carga.

Sobrecarga Fallo o Elvalor de incremento de torque es demasiado grande.
del variador  por sobrecarga

Reduzca el valor de incremento de torque (Torque Boost).

Fallo del sistema de enfriamiento.

Revise las ventilaciones/disipador.

I
e ) ® Lavida util del ventilador de enfriamiento termind. © Reemplace el ventilador de enfriamiento.
Sobrecalentamiento e Altatemperatura ambiente. © Mantenga la temperatura ambiente inferior a 40°C.
del variador
- o Pérdida de una fase en equipo trifésico. ® Revise el cableado de alimentacion de entrada.
L l‘ 'l ’l ® Revise la alimentacion de entrada.

Sobrecarga del capacitor La vida util del capacitor interno esta agotada.

Puede ser necesario hacer un reemplazo;
consulte con el servicio de ventas.

Pre Fallo de contactor magnético de la parte de salida.
Pérdida de fase de salida Fallo de cableado/conexionado de salida.

Revise el contactor magnético de la parte de salida.
Revise el cableado/conexionado de la parte de salida.

A 1 El tiempo de desac. es demasiado corto comparado con
[y lainercia de carga (GD2).

Aumente el tiempo de desaceleracion.

Sobretension Hay carga rege{neratlva enla salida del variador. o Reduzca la tension de acuerdo a la capacidad nominal del equipo.
 Latension de linea es muy elevada.
, , ® Latension es muy baja. ® Comprobar la tension de la linea.
Luc ® Hay cargas muy elevadas en lalinea eléctrica que alimenta al o Ajustar la capacidad de la linea de acuerdo con su carga.
Baja tension variador (p.ej. soldadora eléctrica).
* Fallo de contactor magnético de parte de potencia. ¢ Reemplace el contactor electrénico.
EEA
Fallo de contacto externo | ® Los bomes configurables (P66~P70) estan programados en 18
de entrada A. (fallo externo A) 6 19 (fallo externo B) si estan en “ON” - -
=11 isuali 05 de fall ® Eliminar la causa de fallo en el circuito conectado al
CCO SR PN NSRS S ElE) borne de fallo externo.

Fallo de contacto externo
de entrada B.

,’  No llega la consigna de frecuencia al borne Al.
Pérdida de la consigna

de frecuencia  Laconsigna de comunicacion estd cortada.

Revise el cableado y el nivel de referencia de frecuencia
de Al

Revise el cable de comunicacion, el estado de lalineay el
funcionamiento del dispositivo maestro.

| gy gy LI
[y iy} m_C
Fallo al guardar pardmetro Fallo de hardware

Después de la actualizacion del software, cuando se conecta la
alimentacion por primera vez se visualizan estos mensajes.

En este caso, apague primero y luego vuelva a dar alimentacion.
Esta operacion es normal después de una actualizacion del software.
Si el problema persiste, contacte al servicio técnico.
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Especificaciones de los dispositivos periféricos

® Normas MCCB y MC

Capacidad de la unidad MCCB(LSIS) ELCB(LSIS) MC(LSIS)
001iE5-1 5A 5A GMC9 7A
002iE5-1 10A 10A GMC-12 9A
004iE5-1 15A 15A GMC-18 13A
001iE52 ABS33b 3A £B533b 3A GMC9 7A
002iE5-2 5A 5A GMC9 7A
004iE5-2 10A 10A GMC-12 9A

m Especificaciones, fusibles e inductancias

Capacidad de la unidad Fusible de entrada de CA Inductancia de CA Inductancia de CC
001iE5-1 5A 42mH,35A 10mH, 3A
002iE5-1 5A 42mH,35A 10mH, 3A
004iE5-1 10A 5.1mH,54A 7mH, 5A
001iE52 5A 42mH,35A 10mH, 3A
002iE52 5A 42mH,35A 10mH, 3A
004iE5-2 5A 42mH,35A 7mH,5A
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Dimensiones

H1

/N\ WARNING

WRISK OF INJURY ORELECTRIC SHOCK
FEAD THE MANUAL AND FOLLOW THE SAFETY
INSTRUCTIONS BEFORE USE.

| /I\ | WRISK OF ELECTRIC SHOCK

BEFORE OPENING THE COVER, DISCONNECT

ALL POWER AND WAIT ATLEAST 10 HINUTES.

MRISK OF ELCTRIC SHOCK
SECURELY GROUND(EARTH) THE INVERTER.

LS

© !

w1 \

H1

/\ WARNING

WRISK OF INJURY ORELECTRIC SHOCK
FEAD THE MANUAL AND FOLLOW THE SAFETY
INSTRUCTIONS BEFORE USE.

|/I\ [ WRISK OF ELECTRIC SHOCK

BEFORE OPENING THE COVER, DISCONNECT
AL POWER AND WAIT AT LEAST 10 MNUTES.

WRISK OF ELCTRIC SHOCK
SECURELY GROUNDIEARTH) THE INVERTER.

n

—

e
© [ o
N

Medida 001 E5-1 002iE5-1 004iES5-1 001 iE5-2 002iE5-2 004iE5-2
w 68 68 68 68 68 68
H 128 128 128 128 128 128
D 85 85 115 85 85 115
H1 124 124 124 124 124 124
w1 64 64 64 64 64 64
o 42 42 42 42 42 42

“Nota) Usar botén M4 en el caso de instalar esta unidad en paneles.
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* Para su seguridad lea detenidamente el manual del usuario antes de operar el equipo.
* Contacte al servicio autorizado méas préximo para cualquier revision, reparacion o ajuste.

* Contacte un técnico de servicio calificado cuando necesite hacer mantenimiento.
iNo desarme ni repare por su cuenta!

Instrucciones de seguridad | . Todo trabajo de mantenimiento e inspeccion debe ser realizado por personal experimentado.

Girardot 1368
C1427AKD - Buenos Aires
Argentina

Teléfono: (011)4554-3232 (rot)
Fax: (011)4552-3611
Correo: info@erhsa.com
www.erhsa.com




